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CASM-25

Elektrozylinder  
CASM-25

Eigenschaften
•	Kompaktes Design: 36 × 36 mm 

Gehäuse
•	Hohe Tragfähigkeit (statisch 2,6 kN, 

dynamisch 300 N)
•	Hohe Präzision und 

Wiederholgenauigkeit durch 
Verwendung von 
Präzisionskugelgewindetrieben

•	Hohe Einschaltdauer
•	Nahezu wartungsfrei
•	Verdrehgesichertes Schubrohr

Vorteile
•	Entwickelt für die Automatisierung 

und Elektronikindustrie
•	 Kosteneffiziente	Lösung
•	Kombinierbar mit den meisten  

Motoren von Drittanbietern
•	Einfache Integration und Montage in 

den meisten Anwendungen
•	 Platzsparende	Lösung
•	Hohe Lebensdauer
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1

1. Edelstahl-Schubrohr
2. Wellendichtung zum Schutz vor Verunreinigungen
3. Sinterfilter	für	hohe	Luftströme
4. Sinterfilter	für	Druckausgleich
5. Qualitativ hochwertiger Kugelgewindetrieb mit geringem Axialspiel und hohem Wirkungsgrad, für die gesamte 

Produktlebensdauer geschmiert
6. Magnetring für Näherungssensoren
7. Verdrehsicherung mit Überlastschutz
8. Hochwertige SKF-Lager
9. Eloxiertes	Aluminiumprofil	mit	Näherungssensorschlitzen

2

Produktbeschreibung
Zusätzlich zur Produktpalette der elektrischen Stellantriebe, 
bietet EWELLIX ein umfassendes Antriebsspektrum, welches 
vielfältige Anwendungsanforderungen erfüllt. 
Der CASM-25 Hochleistungsaktuator wurde speziell für 
Anwendungen der Beleuchtungsautomatisierung und der 
elektronischen Fertigung entwickelt. Dieser Aktuator kann 
hohe statische und dynamische Kräfte realisieren und steht 
für präzise Bewegungen bei hoher Lebensdauer. 
Dieser Antrieb von EWELLIX basiert auf einem 
Präzisionskugel- gewindetrieb SD8x2,5 in einem Gehäuse 
aus	Aluminium	und	ist	eine	sehr	kompakte	Lösung	mit	hoher	
Leistungsdichte.
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CASM-25

Beschreibung Symbol Einheit CASM-25

Leistungsdaten
Max. dynamische Axialkraft Fmax N 300
Max. statische Axialkraft F0max N 2 600
Dynamische Tragzahl C N 2 042
Max. Drehmoment (für Fmax) Mmax Nm 0,15
Max. lineare Geschwindigkeit Vmax mm/s 125
Max. Drehzahl nmax 1/min 3 000
Max. Beschleunigung amax m/s2 4
Einschaltdauer Dunit % 100

Mechanische Daten
Spindeltyp – – Kugelgewindetrieb
Spindeldurchmesser Dscrew mm 8
Spindelsteigung Pscrew mm 2,5
Steigungsgenauigkeit – – G7
Hub S mm 20-50
Umkehrspiel Sbacklash mm 0,07
Wirkungsgrad ηlu % 80
Massenträgheitsmoment @ 20 mm Hub J 10–4 kgm2 0,019
Massenträgheitsmoment @ 50 mm Hub J 10–4 kgm2 0,022
Gewicht @ 20 mm Hub m kg 0,5
Gewicht @ 50 mm Hub m kg 0,6

Umgebung und Standards
Umgebungstemperatur Tambient °C 0…+50
Max. Feuchtigkeit φ – 90
Schutzart IP – 54S

CASM-25
Lineareinheit

Technische Daten

Leistungsdiagramme
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Beschreibung Symbol Einheit Servo motor MSMF5AZL1V1M

Leistungsdaten
Haltekraft Fc0 N 300
Dauerkraft @ max. Geschwindigkeit Fc N 300
Max. Kraft @ Nullgeschwindigkeit Fp0 N 300
Max. Kraft @ max. Geschwindigkeit Fp N 300
Dynamische Tragzahl C N 2 042
Haltekraft (mit Motorbremse) Fhold N 600
max. lineare Geschwindigkeit Vmax mm/s 125
max. Beschleunigung amax m/s2 2,6
Einschaltdauer D % 100

Mechanische Daten
Spindeltyp - - Kugelgewindetrieb 
Spindeldurchmesser Dscrew mm 8
Spindelsteigung Pscrew mm 2,5
Steigungsgenauigkeit - - G7
Hub S mm 20~50
Umkehrspiel Sbacklash mm 0,07
Getriebeübersetzung i NA 1
Wirkungsgrad 1) η % 72 
Massenträgheitsmoment @ 20 mm Hub J 10–4 kgm2 0,048
Massenträgheitsmoment @ 50 mm Hub J 10–4 kgm2 0,051
Gewicht @ 20 mm Hub m kg 1,1
Gewicht @ 50 mm Hub m kg 1,2

Umgebung und Standards
Umgebungstemperatur Tambient °C 0…+50
Max. Feuchtigkeit φ % 90
Schutzart - - 54S

CASM-25
Servomotor,  
Inline-Konfiguration 

Technische Daten

1) Ohne Berücksichtigung des Servocontrollers
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Maßzeichnung

M3 (×4) 

M10×1,25

Ø5 h7 0
-0,012

Ø28 h7 0
-0,021

8

36

363,5
7

25,6 19,8

L
Hub + 79,3

15,3

40
31

4049

R3

Länge Motorkabel: 200

(51)

L
Hub + 223

19,8

22 15,3

M10×1,25Ø4,5(×4)

49
40

31

R3

40

Ø4,5 (×4) 

Länge 
Encoderkabel: 230

25,6

22
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Spindeltyp
BS 8 × 2,5

Hub
020 mm
030 mm
040 mm
050 mm

Option1)

A Motor,	Adapter	und	Zubehör	beigelegt
B Motor,	Adapter	und	Zubehör	vormontiert

Motor und Servocontroller

Bestellschlüssel

Lineareinheit

C A S M - 2 5 - B S - - 0 0 0

1) Motor,	Adapter	und	Zubehör	müssen	separat	bestellt	werden

Bestellschlüssel Model

Motor M0112375 Panasonic MSMF5AZL1V1M
Servocontroller M0112381 Panasonic MADLT05SF
Motoradapter M0112374 Axial Adapter
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