Linearantrieb
Baureihe CAT,
CAR und CAP







Baureihe CAT, CAR und CAP

Baureihe CAR, CAP und CAT

Das modulare CAT/CAR/CAP-Konzept
erleichtert den Austausch kritischer
Spindeln, Befestigungen usw.
Kundenspezifische Aktuatoren lassen
sich mihelos und kosteneffizient aus
Standardkomponenten zusammen-
setzen. Die CAT-Baureihe eignet sich
dank ihrer Flexibilitat fir eine un-
endliche Anzahl an Anwendungen.

Eigenschaften

» Kompakt

* Robust

* Modular

» Auf Lebensdauer geschmiert

» Hohe Effizienz

Vorteile

+ Industriell zuverlassiges und robustes
Antriebssystem

* Breites Spektrum an Komponenten
» Rechts- und Linksausfiihrung

» Inkrementale oder absolute Positions-
rickmeldung



Linearantrieb

CAR 22

Linearantrieb

Vorteile

+ Zuverlassiger und robuster
Industrieantrieb

+ Rechts- und Linksausfiihrung

» Wartungsfrei

Technische Daten

Bezeichnung Einheit CAR 22
Nennkraft — Druck N 1 000 bis 1 500
Nennkraft - Zug N 1000 bis 1 500
Geschwindigkeit )
(VoIIIast/ohn% Last) i 10ibis 30
Hub mm 50 bis 300
Eingezogene Lange mm S+ 205
Spannung V AC 12 oder 24
Leistungsaufnahme W 120
Stromaufnahme 12V DC A 9

24V DC A 5
Einschaltdauer % 25
Umgebungstemperatur °C —20 bis +70
Schutzart IP 44
Gewicht kg 1,2 bis 1,6




Baureihe CAT, CAR und CAP
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Linearantrieb

Leistungsdiagramme

CAR 22.../D12B
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Baureihe CAT, CAR und CAP

Bestellschliissel

Nennkraft/ Geschwindigkeit bei max. Last

Motoroptionen

1 500/xx 1 000/xx kein Motor 0000

1 500/15-10 1 .000/30—-20 12 V DC, Scheibenlaufermotor, IP44 D12B

1500/15-10 1 000/30-20 24 V DC, Scheibenlaufermotor, IP44 D24B

1 2 ‘

| |
[CIATR] [2[2)x[T] |xﬁ/ﬁﬁ
\_|_l | |
Typ

Motorbefestigung

R Rechts
L Links
Hub [S]

050 50 mm
100 100 mm
150 150 mm
200 200 mm
300 300 mm

- andere Hublange

B Rot dargestellte Optionen sind nur auf Anfrage erhaltlich. Weitere Informationen zu Mindestmengen und Zusatzkosten erhalten Sie bei Ewellix

CAR 22 - Typenschliissel fiir Zubehor und Ersatzteile

Artikel Typenzeichnung Bestellnr.

12 VDC Motor (Scheibenlaufermotor) D12B M/0405516

24 VDC Motor (Scheibenldufermotor) D24B M/0405517
Endschalter bei 50 mm Hub CAXE 22 x 50 M/0412019
Endschalter bei 100 mm Hub CAXE 22 x 100 M/0412020
Endschalter bei 150 mm Hub CAXE 22 x 150 M/0412021
Endschalter bei 200 mm Hub CAXE 22 x 200 M/0412022
Endschalter bei 300 mm Hub CAXE 22 x 300 M/0412023
Naherungsschalter fir CAXE CAXE Naherungsschalter ~ M/0432369
Vordere Befestigungen Gelenkkopf 575-22 M/0430575-22
Vordere Befestigungen Gabelkopf 576-22 M/0430576-22
Hintere Befestigungen Halterung mit einer Ose 580-22 M/0430580-22
Hintere Befestigungen Kugelgelenk 581-22 M/0430581-22
Steuerung (geeignet fir D24B Motor) CAED 5-24R M/0420209




Linearantrieb

CAP 32

Linearantrieb

Vorteile

» Hochleistungsféhiger
Kugelgewindetrieb

« Schubrohr (Edelstahl)

+ Schutzrohr (Stahl)

* Verbesserte Korrosionsbestandigkeit

+ Mechanischer Uberlastschutz
(Kupplung)
+ Auf Lebensdauer geschmiert

* Robust, entwickelt fiir raue
Umgebungen

* Praktisch selbsthemmend
« Motor mit Uberhitzungsschutz

Technische Daten

Bezeichnung Einheit CAP 32 - AC Version CAP 32 - DC Version
Nennkraft — Druck N 1 500 bis 3 500 1000 bis 3 500
Nennkraft — Zug N 1500 bis 3 500 1000 bis 3 500
g/iflf:s";’/'ggfekﬁgst) mm/s 6 bis 32 5 bis 60
Hub mm 50 bis 700 50 bis 700
Eingezogene Lénge mm S + 301 S + 301
Spannung V AC 120 oder 230 =
VvV DC - 12 oder 24

Leistungsaufnahme 120V AC W 98 (Bremse 133,2 W) N/A

230 VAC W 92 (Bremse 117,3 W) -

12 oder 24 V DC W - N/A
Stromaufnahme 120V AC A 0,82 (Bremse +0,29 A) -

230V AC A 0,4 (Bremse + 0,11 A) -

12V DC A - 13

24V DC A - 8

24V DC A - 5 (fir Motor D24CW)
Einschaltdauer % 30 25
Umgebungstemperatur °C —20 bis +50 —20 bis +50
Schutzart IP 20/54 20/44
Gewicht kg 2,9 bis 5,0 2,9 bis 5,0

 Abhéngig von gew&hltem Motor



Baureihe CAT, CAR und CAP

MaBzeichnung - AC Version
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Legende:

S = Hub

L = EinbaumaRB

(a) = Kabellange

(b) = Abdeckung fiur Bremse (D24CB)
(c) = herausgefuhrte Welle (D24CS)



Linearantrieb

Leistungsdiagramme - AC Version

Geschwindigkeit/Last Diagramm CAP 32 ... 120 V AC

Geschwindigkeit [mm/s]

0 1,5 2,5 3,5
Last [kN]

Geschwindigkeit/Last Diagramm CAP 32 ... 230 V AC

Geschwindigkeit [mm/s]
B e .

BO e e

0 1,5 2,5 3,5
Last [kN]

Strom/Last Diagramm CAP 32 ... 120 V AC

Stromaufnahme [A]

0,5 ...............................................

0 5 2.5 3,5
Last [kN]

Strom/Last Diagramm CAP 32 ... 230 V AC

Stromaufnahme [A]

0 5 2.5 3,5
Last [kN]

Getriebe 1 Getriebe 2

V(mms) ——— |(A)

V(mms) ——— 1(A)

Getriebe 4 V (mm/s)

Einschaltdauer — AC Version

CAP 32 ...230/120 V AC

F (N) Getriebe

3500 | 2500 | 1500

1 2 4 6 UF (E220)/25 uF (E110)

2500 | 1500 | 900

4 JF (E220)/16 uF (E110).

1500 | 900 500

:F(E1 10)

3 uF (E220)/12 1

S

Einschaltdauer (%)

10

0O 10 30 40 50 60 70 80 90 100



Baureihe CAT, CAR und CAP

Leistungsdiagramme - DC Version

CAP 32.../D12C CAP 32.../D24C/D24CS/D24CB CAP 32.../D24CW

V (mm/s)1 [A] V (mm/s) 1 [A] V (mm/s) 1[A]
60
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Last [kN] Last [kN] Last [kN]

Getriebe 1 V(mm/s) =—=—=— | (A) Getriebe 2 V(mm/s) =—=—=— | (A) Getriebe 4 V (mm/s) 1(A)

Einschaltdauer — DC Version

Einschaltdauer bei 20°C
100

80
60
40

20

1 "



Linearantrieb

Anschlussdiagramm - AC Version

120/230 V AC
L1

™

Grln
WeiB g\fg«
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Braun N ~'
Einfahren W Ausfahren
Grin WiiB Braun
0Q cw 10K Q

Schaltschema flr das
Potentiometer

CAP 32 - Bestellschliissel fiir Zubehor

Anschlussdiagramm - DC Version

12/24V DC

+e

&f %

. .

Einfahren

Ausfahren

W
| |
Weil3
CwW

Grin
0Q

Braun
10K Q

Schaltschema flr das
Potentiometer

Artikel Typenzeichnung Bestelinr.

12 V DC Motor (Scheibenlaufermotor) D12C M/0405518
24V DC Motor (Scheibenlaufermotor) D24C M/0405519
24 V DC Motor (Scheibenlaufermotor mit Bremse) D24CB M/0405523
24V DC Motor (Scheibenlaufermotor mit herausgefiihrte Motorwelle) D24CS M/0405522
24 \/ DC Motor (Scheibenlaufermotor mit niedriger Drehzahl) D24CW M/0405521
120 V AC Motor (zylindrischer Motor) E110C M/0405533
120 V AC Motor (zylindrischer Motor mit Bremse) E110CB M/0405534
230 V AC Motor (zylindrischer Motor) E220C M/0405531
230 V AC Motor (zylindrischer Motor mit Bremse) E220CB M/0405532

Kondensator 25 pF (120 V AC)
Kondensator 6 pF (230 V AC)
Endschalter bei 50 mm Hub
Endschalter bei 100 mm Hub
Endschalter bei 200 mm Hub
Endschalter bei 300 mm Hub
Endschalter bei 500 mm Hub
Endschalter bei 700 mm Hub
Naherungsschalter fur CAXE
Vordere Anbindung Typ Gelenkkopf
Vordere Anbindung Typ Gabelkopf
Hintere Anbindung Typ Einzelbigel
Hintere Anbindung Typ Universalanbindung

Kondensator 25 pF
Kondensator 6 pF
CAXE 32 x 50
CAXE 32 x 100
CAXE 32 x 200
CAXE 32 x 300
CAXE 32 x 500
CAXE 32 x 700
CAXE Naherungsschalter
575-32

576-32

580-32

582-32

M/0430670-06
M/0430670-03
M/0412030
M/0412031
M/0412033
M/0412034
M/0412036
M/0412037
M/0432369
M/0430575-32
M/0430576-32
M/0430580-32
M/0431780-32

12



Baureihe CAT, CAR und CAP

Bestellschliissel

Dynamische Last (N)/ Geschwindigkeit (mm/s)

Auswahlméglichkeiten Motor

3 500xx 2 500/xx 1 500/xx Ohne Motor 0000
3500/8 2 500/16 1500/32 120 V AC/60 Hz, einphasig, IP54 E110C
3500/8 2 500/16 1500/32 120 V AC/60 Hz, einphasig, Bremse, IP20 E110CB
3500/6 2 500/13 1500/26 230 V AC/50 Hz, einphasig, IP54 E220C
3 500/6 2 500/13 1500/26 230 V AC/50 Hz, einphasig, Bremse, IP20 E220CB
3 500/xx 2 500/xx 1 500/xx Ohne Motor 0000
2 500/15-10 2 000/30-20 1000/60-40 12 V DC, Scheibenlaufermotor, IP44 D12C
3500/15-10 2 500/30-20 1500/60-40 24 \/ DC, Scheibenlaufermotor, 1P44 D24C
3 500/9-5 2 500/18-10 1500/34-24 24V DC, Scheibenlaufermotor, niedrige Drehzahlen, IP44 D24CW
3500/15-10 2 500/30-20 1500/60-40 24 \/ DC, Scheibenlaufermotor, herausgefiihrte Motorwelle, IP44  D24CS
3 500/15-10 2 500/30-20 1 500/60-40 24V DC, Scheibenlaufermotor, Bremse, IP20 D24CB
1 2 4
| |

[ 1

lcla[p] [sla|x[ [ [ [x[ [ J/[ [ [[]]
[—

Typ
Motorbefestigung
R Rechts
L Links
Hub (S)
050 50 mm
100 100 mm
200 200 mm
300 300 mm
400 400 mm
500 500 mm
700 700 mm

- andere Hublénge

Optionen

S Fangmutter

B Rot dargestellte Optionen sind nur auf Anfrage erhéltlich. Weitere Informationen zu Mindestmengen und Zusatzkosten erhalten Sie bei Ewellix

13



Linearantrieb

CAT 32B und CAP 43B

Linearantrieb

Vorteile

+ Kompakt
* Robust
* Modular

*+ Lebensdauergeschmiert

» Hoher Wirkungsgrad

+ Digitales Encoder Ruckmeldesignal

Technische Daten

Bezeichnung

Einheit CAT 32B - AC Version

CAT 32B - DC Version

CAP 43B

Nennkraft — Druck
Nennkraft — Zug

Geschwindigkeit (Volllast/ohne Last)

Hub
Eingezogene Lénge

Spannung

Leistungsaufnahme 120 V AC
230V AC
400V AC
12 oder 24V DC

Stromaufnahme 120V AC
230 VAC
400V AC
12V DC
24\ DC
24V DC

Einschaltdauer

Umgebungstemperatur

Schutzart

Gewicht

1 500 bis 3 500

1 500 bis 3 500
6,5 bis 32 "

50 bis 700

S + 167/175/2062

120, 230 oder 400

98 (Bremse 133,2 W)
92 (Bremse 117,3 W)
80

0,82 (Bremse +0,29 A)
0,4 (Bremse +0,11 A)
0,2

30

—-20 bis +50
20/54/55

2 bis 3,5

1000 bis 4 000
1000 bis 4 000
5bis 52"

50 bis 700

S + 167/175/206 2

12 oder 24

18
S

5 (fur Motoren C24CW und

D24CW)

20

—20 bis +50
20/44/66 "
2 bis 3,5

1 500 bis 4 000
1500 bis 4 000

5 bis 65 "

50 bis 700

S + 167/175/206 2

5 (fir Motoren C24CW und

D24CW)

20

—20 bis +50
44

2,0 bis 2,7

 abhangig vom gewahlten Motor
2 MaBe abhéngig von der vorderen Anbindung

14



Baureihe CAT, CAR und CAP

Maf3zeichnung - CAT 32B AC Version

\7 L= S+ (167/175/208))———

Legende:
S = Hub
L = EinbaumaRB

120 oder 230 V AC
Motor

' MaBe hangen vom gewahlten Frontadapter ab

Maf3zeichnung - CAT 32B DC Version

300 mm H\

201

400V AC
Motor

Legende:

S = Hub

L = EinbaumaRB

(a) = Kabellange

(b) = Abdeckung fir Bremse (D24CB)
(c) = herausgefihrte Welle (D24CS)

D12C, D24C, D24CB, D24CS, D24CW

15



Linearantrieb

Maf3zeichnung - CAP 43B

57—
L = S+167/175/206"

—— 2120 —
300 mm [a]
= |
517
(T
\Q |
D24C/D24CW
Anschlussdiagramm - AC Version
120/230 V AC
L1
N
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=35 |
Qo0
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o c
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\
\
\
\
\
\
\

16

—@ 91—
129
==
A T
S
=
co4c/Coacw Legende:
S = Hub
L = EinbaumaB
[a] = Kabellénge
 MaBe hangen vom gewahlten Frontadapter ab
400V AC
L1
L2
L3
N
PE
Q1 Q2
4 L] e C
# ol o )]
End- End-
schalter & :schaltirL




Baureihe CAT, CAR und CAP

Anschlussdiagramm - DC Version

24V DC (12 VDC flr CAT32B 12VDC)
+e

- A %

Einfahren W Ausfahren
Schwarz Briun Rot
0Q cw 10K Q

Schaltschema flir das Linearpotentiometer nur fir CAP 43B.

Geeignete Steuerungen und Zubehor
AC Version

Geeignete Steuerungen und Zubehor
DC Version

End- Impulsgeber Steuerung End- Impuls-
schalter schalter geber
o
<
m S m
& 0 &
L [a) i
< < <
o o o o o
E110C ° ° Cc12C ° °
E110CB o ° D12C ° °
E220C o J c24C ° °
E220CB ° J C24CW ° ° °
E380C ° O D24C ° °
D24CB ° °
D24CS ° °
D24CW ° ° °
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Linearantrieb

Leistungsdiagramme - AC Version

Geschwindigkeit/Last Diagramm
CAT 32B ...120 VAC

Geschwindigkeit [mm/s]

Geschwindigkeit/Last Diagramm
CAT 32B ... 230 VAC

Geschwindigkeit [mm/s]
35

30

25

20

Geschwindigkeit/Last Diagramm
CAT 32B ... 400 V AC

Geschwindigkeit [mm/s]
35

30

25
20

15 ........................... 15
T T R e
[ S S 5 | ..........................................................
0 ; ; ; i : : 0 : : :
0 1,5 2,5 3,5 0 1,5 2,5 35 0 1,5 2,5 35
Last [kN] Last [kN] Last [kN]
Strom/Last Diagramm Strom/Last Diagramm Strom/Last Diagramm
CAT 32B ...120 VAC CAT 32B ... 230 VAC CAT 32B ... 400 V AC
Stromaufnahme [A] Stromaufnahme [A] Stromaufnahme [A]
T e ——— J [Fr——————————— qUQ [rre—————————————
_____-_======——————-
0’5 ............................ .......................................................... 0’5 ....................................................................................... 0‘5 S OO
0 5 - - 0 - - - 0 5 - -
0 1,5 2,5 3,5 0 1,5 2,5 3,5 0 1,5 2,5 3,5
Last [kN] Last [kN] Last [kN]
Getriebe 1 V(mms) ——=— 1(A) Getriebe 2 V(mmss) ——— |(A) Getriebe 4 V (mmv/s) 1(A)

Einschaltdauer — AC Version

CAT 32B...230/120 V AC

F [N] Getriebe
1 2

4 6 F (E220)/25
2 500 :

3500 1500

(E110)

2 500 F— -

1500| 900

1500| 900

4 uF (E220)/16 E (E11D)

3 pF (£220§/12 p{E110

0 _
0 10 30 40 50

18

60 70 80 90 100
Einschaltdauer [%]



Baureihe CAT, CAR und CAP

Leistungsdiagramme - DC Version

CAT 32B.../C12C CAT 32B.../C24C

CAP 43B.../C24C

V [mm/s] 1 [A]
80
72
64
56
48
40
32

V [mm/s] | [A]

0O 05 1 15 2 25 3 35 4 0O 05 1

Last [kN]

CAT 32B.../D12C
CAP 43B.../D24C

V [mm/s] | [A] V [mm/s] | [A]

15 2 25

3 35 4

Last [kN]
CAT 32B.../D24C/D24CB/D24CS

CAT 32B.../C24CW
CAP 43B.../C24CW

V [mm/s] | [A]

165 2 25 3 35 4

Last [kN]

CAT 32B.../D24CW
CAP 43B.../D24CW

V [mm/s] | [A]

80 20 80 20 ¢ 80
72 72 18 |- 72
64 64 16 |- 64
56 56 14 |- 56
48 48 12 |- 48
40 40 10 |- 40
32 32 8 32
24 24 6 24
16 16 16
8 8 2 8
0 0 0 0

0 05 1 15 2 25 3 35 4 0 05 1 15 2 25 3 35 4 0 05 1 15 2 25 3 35 4

Last [kN] Last [kN] Last [kN]

Getriebe 1 V(mm/s) = =—=— |(A) Getriebe 2 V(mm/s) = —=— |(A) Getriebe 4 V (mm/s) 1(A)

Einschaltdauer — DC Version

Einschaltdauer bei 20 °C

100
80
60
40

20

0 20 40 60 80 100
Last [%]
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Linearantrieb

CAR 32B - Typenbezeichnung fir Zubehor und Ersatzteile

Artikel Typenbezeichnung Bestellnr.

12 V DC Motor (zylindrischer Motor) Cc12C M/0405535
12 V DC Motor (Scheibenlaufermotor) D12C M/0405518
24V DC Motor (zylindrischer Motor) C24C M/0405536
24V DC Motor (zylindrischer mit niedriger Drehzahl) C24CW M/0405537
24 VV DC Motor (Scheibenlaufermotor) D24C M/0405519
24V DC Motor (Scheibenlaufermotor mit Bremse) D24CB M/0405523
24V DC Motor (Scheibenlaufermotor mit herausgefiihrte Motorwelle) D24CS M/0405522
24V DC Motor (Scheibenlaufermotor mit niedriger Drehzahl) D24CW M/0405521
120 V AC Motor (zylindrischer Motor) E110C M/0405533
120 V AC Motor (zylindrischer Motor mit Bremse) E110CB M/0405534
230 V AC Motor (zylindrischer Motor) E220C M/0405531
230 V AC Motor (zylindrischer Motor mit Bremse) E220CB M/0405532
400 V AC Motor (zylindrischer Motor) E380C M/0411607

Kondensator 25 pF (120 V AC)
Kondensator 6 pF (230 V AC)
Endschalter bei 50 mm Hub
Endschalter bei 100 mm Hub
Endschalter bei 200 mm Hub
Endschalter bei 300 mm Hub
Endschalter bei 400 mm Hub
Endschalter bei 500 mm Hub
Endschalter bei 700 mm Hub
Endschalter flir alle Hubhéhen CAXE

Kondensator 25 pF
Kondensator 6 pF

CAXE 32B x 50

CAXE 32B x 100
CAXE 32B x 200
CAXE 32B x 300
CAXE 32B x 400
CAXE 32B x 500
CAXE 32B x 700

CAXE Naherungsschalter

M/0430670-06
M/0430670-03
M/0412070
M/0412071
M/0412073
M/0412074
M/0412075
M/0412076
M/0412077
M/0432369

Vordere Befestingungen Gelenkkopf 575-32 M/0430575-32
Vordere Befestingungen Gelenkopf 576-32 M/0430576-32
Hintere Anbindung Typ Einzelblgel 580-32 M/0430580-32
Hintere Anbindung Typ Universalanbindung 582-32 M/0431780-32
Steuerung (geeignet fir D24CW, C24CW Motoren) CAED 5-24R M/0420209
CAP 43B - Typenschlissel fiir Zubehor und Ersatzteile

Artikel Typenbezeichnung Bestellnr.

24 VV DC Motor (zylindrischer Motor) C24C M/0405536

24 V DC Motor (zylindrischer Motor mit niedriger Drehzahl) C24CW M/0405537
24V DC Motor (Scheibenlaufermotor) D24C M/0405519

24 V DC Motor (Scheibenlaufermotor mit niedriger Drehzahl) D24CW M/0405521
Vordere Befestingungen Gelenkkopf 575-32 M/0430575-32
Vordere Befestingungen Gelenkopf 576-32 M/0430576-32
Hintere Anbindung Typ Einzelbulgel 580-32 M/0430580-32
Hintere Anbindung Typ Universalanbindung 582-32 M/0431780-32

20



Baureihe CAT, CAR und CAP

Bestellschliissel

Last [N]/ Geschwindigkeit bei max. Last [mm/s]

Motoroptionen

4 000/xx 2 500/xx 1 500/xx Ohne Motor 0000
3500/8 2 500/16 1500/32 120 V AC/60 Hz, einphasig, IP54 E110C
3500/8 2 500/16 1500/32 120 V AC/60 Hz, einphasig, Bremse, IP20 E110CB
3500/6,5 2 500/13 1500//26 230 V AC/50 Hz, einphasig, IP54 E220C
3 500/6,5 2 500/13 1500//26 230 V AC/50 Hz, einphasig, Bremse, IP20 E220CB
3500/7 2 500/14 1500/32 400 V AC/50 Hz, 3 Phasen, IP55 E380C
4 000/xx 2 500/xx 1 500/xx Ohne Motor 0000
4.000/17-12 2 500/32-25 1500/63-48 12V DC, IP66 c12C
4 000/17-11 2 500/34-19 1500/67-43 12 V DC, Scheibenlaufermotor, IP44 D12C
4 000/17-13 2 500/33-26 1500/65-52 24V DC, IP66 C24C
4 000/9-5 2 500/17-10 1500/31-24 24V DC, niedrige Drehzahlen, IP66 C24CW
4 000/16-12 2 500/33-22 1500/65-44 24 V DC, Scheibenlaufermotor, IP44 D24C
4 000/16-12 2 500/33-22 1 500/65-44 24V DC, Scheibenlaufermotor, Bremse, IP20 D24CB
4 000/16-12 2 500/33-22 1500/65-44 24\ DC, Scheibenlaufermotor, herausgeftihrte Motorwelle, IP44 D24CS
4.000/10-5 2 500/20-10 1 500/39-20 24V DC, Scheibenlaufermotor, niedrige Drehzahlen, IP44 D24CW
1 2 4
1 |
I ]
lelafr] [slelB[x[ [ [ Ix( [ [ [ [ [P J/LT[ [T T[]
| E— C T 1 L[ | E—
Typ
Motorbefestigung
R Rechts
L Links
Hub (S)
050 50 mm
100 100 mm
200 200 mm
300 300 mm
400 400 mm
500 500 mm
700 700 mm
—-——— Andere Hublénge
Hintere Befestigung
Al Gabel mit Bohrung, @12,0 mm
A2 Gabel mit Bohrung, @12,7 mm
K1 Auge mit Bohrung, @12,0 mm
K2 Auge mit Bohrung, @12,7 mm
Vordere Befestigung
G1 Bohrung, @12,0 mm
G2 Bohrung, @12,7 mm
G3 Aussengewinde, M12
G4 Innengewinde, M12
G5 Gabel mit Bohrung, @10,1 mm
Riickmeldung
- Ohne Impulsgeber (kein Code)
E2 Impulsgeber (fur alle Standardmotoren)
Optionen
F Rutschkupplung (nicht erhéltlich mit der Option Impulsgeber)
z Ohne Rutschkupplung
S Fangmutter
Optionen fiir CxxC Motoren
T2 Gerades Kabel, 2,0 m, ohne Stecker
T2P Gerades Kabel, 2,0 m, Klinkenstecker
T6 Gerades Kabel, 6,0 m, ohne Stecker

B Rot dargestellte Optionen sind nur auf Anfrage erhéltlich. Weitere Informationen zu Mindestmengen und Zusatzkosten erhalten Sie bei Ewellix
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Bestellschliissel

Last [N]/ Geschwindigkeit bei max.

Last [mm/s]

Motoroptionen

4 000/xx 2 500/xx 1 500/xx Ohne Motor 0000
4 000/17-13 2 500/33-26 1500/65-52 24V DC, IP44 C24C
4 000/9-5 2 500/17-10 1500/31-24 24V DC, niedrige Drehzahlen, IP44 C24CW
4 000/16-12 2 500/33-22 1500/65-44 24 V DC, Scheibenlaufermotor, IP44 D24C
4 000/10-5 2 500/20-10 1500/39-20 24V DC, Scheibenlaufermotor, niedrige Drehzahlen, IP44 D24CW
1 2 4 |—
| J
1
cla[p] [4[3[B|x[ [ [ |x[ [ | | LT
| E— | - LT
Typ
Motorbefestigung
R Rechts
L Links
Hub [S]
100 100 mm
200 200 mm
300 300 mm
400 400 mm
500 500 mm
700 700 mm
Hintere Befestigung
Al Gabel, @12,0 mm
A2 Gabel, @12,7 mm
K1 Einzelbugel, ©@12,0 mm
K2 Einzelbugel, @12,7 mm
Vordere Befestigung
G1 Bohrung, @12,0 mm
G2 Bohrung, @12,7 mm
G3 Aussengewinde, M12
G4 Innengewinde, M12
G5 Gabel mit Bohrung, @10,1 mm
Optionen
F Rutschkupplung
S Sicherheitsmutter
Optionen fir C24C[W] Motoren
T2 Gerades Kabel, 2,0 m, ohne Stecker
T6 Gerades Kabel, 6,0 m, ohne Stecker
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Linearantrieb

CAT 33 und CAP 43A

Linearantrieb

Vorteile

+ Klein

* Robust

+ GroBe Effizienz

*+ Lebensdauergeschmiert

+ Digitales Encoder Rickmeldesignal

Technische Daten

Bezeichnung

Einheit CAT 33 - AC Version

CAT 33 - DC Version

CAP 43A

Nennkraft — Druck
Nennkraft — Zug
Geschwindigkeit (Volllast)

Hub

EinbaumaB

Spannung

Leistungsaufnahme 120 V AC
230 VAC
400V AC
12 oder 24 V DC

Stromaufnahme 120 VAC
230 VAC
400V AC
12V DC
24V DC
24V DC

Einschaltdauer

Umgebungstemperatur

Schutzart

Gewicht

N 800 bis 3 000
N 800 bis 3 000
mm/s 5 bis 24"

mm 100 bis 400
mm S + 150/158/189 2

V AC 120, 230 oder 400

VvV DC -

W 98 (Bremse 133,2 W)
w 92 (Bremse 117,3 W)
W 80

W -

A 0,82 (Bremse +0,29 A)
A 0,4 (Bremse + 0,11 A)
A 0,2

A -

A =

A —

% 30

°C —20 bis +50

IP 20/54/55

kg 2 bis 2,7

800 bis 3 000
800 bis 3 000

5 bis 52"

100 bis 400

S + 150/158/1892

12 oder 24

18

9

5 (fir Motoren C24CW
und D24CW)

15

—20 bis +50
20/44/66 "
2 bis 2,7

1 000 bis 3 000
1000 bis 3 000

5 bis 527

100 bis 400

S + 150/158/1892

15

—20 bis +50
44

2,0 bis 2,7

" Hangt vom gewahlten Motor ab

2 Die Dimensionen hangen von der gewéhlten vorderen Befestigungsadapter ab
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Baureihe CAT, CAR und CAP

Maf3zeichnung - CAT 33 AC Version

Abdeckung flr die Bremse

| 50
o ~0
1
L s
Cee
e :
@I33 M —— —— ! —}

L=S+167/175/206"

Maf3zeichnung - CAT 33 DC Version

300 mm (a)

154
104

120 oder 230 V AC

Motor

400V AC
Motor

Legende:
S = Hub
L = EinbaumaB

" MaBe hangen vom gewahlten Frontadapter ab

Legende:

S = Hub

L = EinbaumaB

(a) = Kabellange

(b) = Abdeckung fiur Bremse (D24CB)
(c) = herausgefuhrte Welle (D24CS)

 MaBe hangen vom gewahlten Frontadapter ab
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Linearantrieb

Maf3zeichnung - CAP 43A

47574.1
L = S+150/158/189"

—Q 91—
—— @120
300 mm [a] 129
|

] 57
H i i mi
E LS -

; Legende:
S = Hub
D24C/D24CW C24C/C24CW L = EinbaumaB

[a] = Kabellange

» MaBe hangen vom gewahlten Frontadapter ab

Anschlussdiagramm - CAT 33 AC Version

120/230 V AC 400V AC
L L1

L2
N L3
PE N

PE

Q1 Q2 4
5o ols SR ==<H == B I~ S S
AR

Rot
Rot
[®)
N
o—__
=
O—
e}
—
o |

, End- End-

schalter { schalter f .

4
Y
‘
‘
!
!
!
!
!
‘
‘
!
‘
!
!
!
‘
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Baureihe CAT, CAR und CAP

Anschlussdiagramm - CAT 33 DC Version Anschlussdiagramm - CAP 43A

12/24 Vv DC
+ @

schalter

Geeignete Steuerungen und Zubehor

24V DC
+e

schalter| 1

Einfahren

Ausfahren

Schwarz Braun Rot

0Q

CW

10K Q

AnschluBbild fir Linearpotentiometer

Geeignete Steuerungen und Zubehor

AC Version DC Version
End- Impulsgeber Steuerung Impulsgeber
schalter
o
<
o
) 0
:
P o o
S S
ci2C °
E110C O © D12C ]
E110CB ° ° Cc24C °
E220C ° ° C24CW ° °
E220CB ° ° D24C °
E380C ° ° D24CB °
D24CS °
D24CW ° °
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Linearantrieb

Leistungsdiagramme - AC Version

Geschwindigkeit/Last Diagramm

Geschwindigkeit/Last Diagramm

Geschwindigkeit/Last Diagramm

CAT 33...120VAC CAT 33...230VAC CAT 33...400V AC
Geschwindigkeit [mm/s] Geschwindigkeit [mm/s] Geschwindigkeit [mm/s]
25 25 ............................ ............................ ............................ 25
20 20 20
15 15 15
10 10 10
5 5 5
O H H H O H H H O H H H
0 1000 2 000 3000 0 1000 2000 3000 0 1000 2000 3000
Last [kN] Last [kN] Last [kN]
Strom/Last Diagramm Strom/Last Diagramm Strom/Last Diagramm
CAT 33...120 VAC CAT 33 ...230VAC CAT 33 ...400V AC
Stromaufnahme [A] Stromaufnahme [A] Stromaufnahme [A]
1 .. <| ............................ 1 . ........................
0’5 \\ ........................ 0!5 \ ...................
0 : : ; 0 : : : 0 : : :
0 1000 2000 3000 0 1000 2000 3000 0 1000 2 000 3000
Last [kN] Last [kN] Last [kN]
Getriebe 1 V(mm/s) = =—=— |(A) Getriebe 2 V(mm/s) = —=— |(A) Getriebe 4 V (mm/s) 1(A)
Einschaltdauer

CAT 33...120VAC
F [N] G$triebe

2 4 25 pF (E110)
0400 16000 g0 NS S ———— 000! 2000° 1000
1600 | 1080[ 500 2000| 1500| 650
800 | 500 | 300 Lol Ak 1000| 650 | 350

CAT 33...230VAC
F [N] G1etriebe )

0 : P [
0 10 30 40 50 60 70 80 90 100

Einschaltdauer [%)]
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Baureihe CAT, CAR und CAP

Leistungsdiagramme - DC Version

CAT 33.../C12C

V [mm/s] 1 [A]

0 0,5 1 1,5 2 2,5 3
Last [kN]

CAT 33.../D12C

V [mm/s] | [A]

CAT 33.../C24C
CAP 43B.../C24C

V [mm/s] | [A]

1,5 2 2,5 3
Last [kN]

CAT 33.../D24C/D24CB/D24CS

CAP 43B.../D24C

V [mm/s] | [A]

CAT 33.../C24CW
CAP 43B.../C24CW

V [mm/s] | [A]

CAT 33.../D24CW
CAP 43B.../D24CW

V [mm/s] | [A]

2,5 3
Last [kN]

60 60
54 54
48 48
42 42
36 36
30 30
24 24
18 18
12 12
6 : 6 :
0 : : : : : ; 0 0 : : : : 0 : : : : ;
0 05 1 1,5 2 2,5 3 0 0,5 1,56 2 2,5 3 0 0,5 1 1,56 2 2,5 3
Last [kN] Last [kN] Last [kN]
Getriebe 1 V(mm/s) = =—=— |(A) Getriebe 2 V(mm/s) = =—=— |(A) Getriebe 4 V (mm/s) 1(A)
Einschaltdauer — DC Version
Einschaltdauer bei 20 °C
100
80
60
40
20
o : : : H :
0 20 40 60 80 100
Last [%]
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Linearantrieb

CAT 33 - Bestellschliissel fiir Zubehor und Ersatzteile

Artikel Typenbezeichnung Bestelinr.

12 V DC Motor (zylindrischer Motor) Cc12C M/0405535
12 V DC Motor (Scheibenlaufermotor) D12C M/0405518
24V DC Motor (zylindrischer Motor) C24C M/0405536
24V DC Motor (zylindrischer mit niedriger Drehzahl) C24CW M/0405537
24 VV DC Motor (Scheibenlaufermotor) D24C M/0405519
24V DC Motor (Scheibenlaufermotor mit Bremse) D24CB M/0405523
24V DC Motor (Scheibenlaufermotor mit herausgefiihrte Motorwelle) D24CS M/0405522
24V DC Motor (Scheibenlaufermotor mit niedriger Drehzahl) D24CW M/0405521
120 V AC Motor (zylindrischer Motor) E110C M/0405533
120 V AC Motor (zylindrischer Motor mit Bremse) E110CB M/0405534
230 V AC Motor (zylindrischer Motor) E220C M/0405531
230 V AC Motor (zylindrischer Motor mit Bremse) E220CB M/0405532
400 V AC Motor (zylindrischer Motor) E380C M/0411607

Kondensator 25 pF (120 V AC)

Kondensator 6

uF (230 V AC)

Kondensator 25 pyF
Kondensator 6 pF

M/0430670-06
M/0430670-03

Endschalter fiir jeden Hub, NC CAXD33, NC M/0440054
Endschalter fiir jeden Hub, NO CAXD33, NO M/0440053
Vordere Anbindung Typ Gelenkkopf 575-32 M/0430575-32
Vordere Anbindung Typ Gabelkopf 576-32 M/0430576-32
Hintere Anbindung Typ Einzelbtigel 580-32 M/0430580-32
Hintere Anbindung Typ Universalanbindung 582-32 M/0431780-32
Steuerung (suitable for D24CW, C24CW Motor) CAED 5-24R M/0420209
CAP 43A - Bestellschliissel fiir Zubehor und Ersatzteile

Artikel Typenbezeichnung Bestelinr.

24 V DC Motor (zylindrischer Motor) C24C M/0405536

24 \/ DC Motor (zylindrischer mit niedriger Drehzahl) C24CW M/0405537

24 V DC Motor (Scheibenlaufermotor) D24C M/0405519

24V DC Motor (Scheibenlaufermotor mit niedriger Drehzahl) D24CW M/0405521
Vordere Befestigungen Gelenkkopf 575-32 M/0430575-32
Vordere Befestigungen Gabelkopf 576-32 M/0430576-32
Hintere Befestigungen Halterung mit einer Ose 580-32 M/0430580-32
Hintere Anbindung Universaltyp 582-32 M/0431780-32
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Baureihe CAT, CAR und CAP

Bestellschliissel

Last[N] / Geschwindigkeit bei max. Last

Motoroptionen

3 000/xx 2 000/xx 1 000/xx Ohne Motor 0000

2 400/6 1600/12 800/24 120 V AC/60 Hz, einphasig, IP54 E110C
2 400/6 1600/12 800/24 120 V AC/60 Hz, einphasig, Bremse, IP20 E110CB
3 000/5 2 000/10 1000/20 230 V AC/50 Hz, einphasig, IP54 E220C
3 000/5 2 000/10 1 000/20 230 V AC/50 Hz, einphasig, Bremse, IP20 E220CB
3 000/5 2 000/10 1000/20 400 V AC/50 Hz, 3 Phasen, IP55 E380C
3 000/xx 2 000/xx 1 000/xx Ohne Motor 0000
3000/13-10 2 000/24-20 1000/48-38 12V DC, IP66 c12C

2 400/ 11-7 1600/21-15 800/39-21 12 V DC, Scheibenlaufermotor, IP44 D12C
3000/13-10 2 000/26-20 1 000/52-40 24V DC, IP66 C24C

3 000/7-5 2 000/13-9 1 000/25-18 24 V DC, niedrige Drehzahlen, IP66 C24CW
3000/12-9 2 000/25-18 1 000/43-35 24 V DC, Scheibenlaufermotor, IP44 D24C

3 000/12-9 2 000/25-18 1 000/43-35 24V DC, Scheibenlaufermotor, Bremse, IP20 D24CB
3000/12-9 2 000/25-18 1 000/43-35 24V DC, Scheibenlaufermotor, IP44, herausgefiihrte Motorwelle D24CS
3 000/7-5 2 000/13-8 1 000/26-19 24V DC, Scheibenlaufermotor, niedrige Drehzahlen, IP44 D24CW
1 2 4

| J

I
lefafr] [slaix [ [ Ix{L [ T[T I[P /LT T T T1]
L] L1

Typ

Motorbefestigung

R Rechts

L Links

Hub (S)

100 100 mm

200 200 mm

300 300 mm

400 400 mm
- Andere Hublénge

Hintere Befestigung
Al Gabel mit Bohrung, @12,0 mm
A2 Gabel mit Bohrung, @12,7 mm

K1 Auge mit Bohrung, @12,0 mm

K2 Auge mit Bohrung, @12,7 mm

Vordere Befestigung

G1 Bohrung, @12,0 mm

G2 Bohrung, @12,7 mm

G3 Aussengewinde, M12

G4 Innengewinde, M12

G5 Gabel mit Bohrung, ©@10,1 mm

Feedback

- Ohne Impulsgeber (kein Code)

E2 Impulsgeber (fur alle Standardmotoren)

Optionen

F Rutschkupplung (nicht erhéltlich mit der Option Impulsgeber)

4 Ohne Rutschkupplung

Optionen for CxxC motors

T2 Gerades Kabel, 2,0 m, ohne Stecker
T2P Gerades Kabel, 2,0 m, Klinkenstecker
T6 Gerades Kabel, 6,0 m, ohne Stecker

B Rot dargestellte Optionen sind nur auf Anfrage erhaltlich. Weitere Informationen zu Mindestmengen und Zusatzkosten erhalten Sie bei Ewellix
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Bestellschliissel

Last[N] / Geschwindigkeit bei max. Last Motoroptionen

3 000/xx 2 000/xx 1 000/xx Ohne Motor 0000

3 000/13-10 2 000/26-20 1000/52-40 24 VDC, IP44 C24C

3 000/7-5 2 000/13-9 1000/25-18 24 VDG, IP44 C24CW

3 000/12-9 2 000/25-18 1000/43-35 24 VDC, Scheibenlaufermotor, 1P44 D24C

3 000/7-5 2 000/13-8 1 000/26-19 24 VVDC, Scheibenlaufermotor, niedrige Drehzahlen, 1P44 C24CW

1 2 4

| |

lelalp| [afsfalx[ [ [ [x[ [ [ [ [ [ J/L [T [[[T]]
LT [

Typ

Motorbefestigung

R Rechts
L Links
Hub [S]

100 100 mm
200 200 mm
300 300 mm
400 400 mm

Hintere Befestigung

Al
A2
K1
K2

Vordere Befestigung

G1
G2
G3
G4
G5

Gabel mit Bohrung, @12,0 mm
Gabel mit Bohrung, @12,7 mm
Auge mit Bohrung, @12,0 mm
Auge mit Bohrung, @12,7 mm

Bohrung, @12,0 mm

Bohrung, @12,7 mm
Aussengewinde, M12
Innengewinde, M12

Gabel mit Bohrung, @10,1 mm

Optionen
F

Cable option for C24C[W] Motoren

T2
T6

32

Rutschkupplung

Gerades, 2,0 m
Gerades Kabel, 6,0 m, ohne Stecker






Linearantrieb

CAT 33H

Linearantrieb

Vorteile

+ Kompakt

* Robust

* Modular

+ Lebensdauergeschmiert
+ Schnelle Geschwindigkeit

+ Digitales Encoder Ruckmeldesignal

Technische Daten

Bezeichnung Einheit CAT 33H - AC Version CAT 33H - DC Version
Nennkraft — Druck N 500 bis 1 200 400 bis 1 200
Nennkraft — Zug N 500 bis 1 200 400 bis 1 200
Geschwindigkeit (Volllast/ohne Last) mm/s 20 bis 90" 17 bis 193"
Hub mm 100 bis 400 100 bis 400
Eingezogene Lénge mm S + 150/158/1892 S + 150/158/1892
Spannung V AC 120, 230 oder 400 -
V DC - 12 oder 24

Leistungsaufnahme 120 V AC W 98 (Bremse 133,2 W) -

230 VAC w 92 (Bremse 117,3 W) -

400V AC W 80 -

12 oder24V DC W - N/A
Stromaufnahme 120 V AC A 0,82 (Bremse +0,29 A) -

230V AC A 0,4 (Bremse +0,11 A) -

400V AC A 0,2 -

12V DC A - 18

24V DC A - 9

24V DC A - 5 (fir Motoren C24CW und D24CW)
Einschaltdauer % 30 20
Umgebungstemperatur °C —20 bis +50 —20 bis +50
Schutzart P 20/54/55 20/44/66"
Gewicht kg 2 bis 2,7 2 bis 2,7

) Hangt vom gewahlten Motor ab

2 Die Dimensionen hangen von der gewahlten vorderen Befestigungsadapter ab
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Baureihe CAT, CAR und CAP

MaBzeichnung - AC Version

L=S + 167/175/206"

Maf3zeichnung - DC Version

300 mm (a)

v [
: |
) i i
| 108 ‘
Lo NIy
: } 5\7 b )
H &‘ % 24
73—

120 oder 230 V AC Motor

154

104

201

Legende:
S = Hub
L = EinbaumaRB

 MaBe hangen vom gewahlten Frontadapter ab

Legende:

S = Hub

L = eingefahrene Lange

(a) = Kabellange

(b) = Abdeckung fir Bremse (D24CB)
(c) = herausgefihrte Welle (D24CS)

 MaBe hangen vom gewahlten Frontadapter ab

D12C, D24C, D24CB, D24CS, D24CW
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Linearantrieb

Details fiir vordere und hintere Anbindungsoptionen fiir CAT und CAP 43,
Motoroptionen fiur CAT

Vordere Befestigungs Motoroptionen fir CAT Hintere Befestigung
und Lange eingefahren
@120 — _ _©2127E8
Q75—+

@12 H8 300 mm(a)

L]

=

022 |
13| | L=S+150 (CAT 33/33H) "

111

L=S+167 (CAT 32B) ——
G1 ' 20]
D12C, D24C, D24CB, D24CS, D24CW 50| L13
@12,7 H8
A1
F—— — @ 91 . _©12,0E8
oz * (LT
L=S+150 (CAT 33/33H) " & :
“T=5+167 (CAT 32B) =
129 E !
27,5
o =
1 |
|
1] — ! 20
- f I
T == 52 19
M2x1,751 | | =8+189 (CAT 33/33H) ¥
[=S+206 (CAT 32B) A2
o C12XX/C24XX

@12,0 E8
900 mm(a) MWL
=
=

‘—EH ? @80, /ﬂt ——
[ KO = T
M12x1.75] | {50 g | 244
“h ‘ L=S+150 (CAT 33/33H) " 1.000 mm(a) !
‘ [=S+167 (CAT 32B) —
13
. 50| |12
G4
K1
- 28— | |
E e
| T
= 12,7 E8
6.1 | UK IEE E110C, E110CB, E220C, E220CB mmw
25,9 2101 mt .
I ) ==
L =S+158 (CAT 33/33H) " 154 g L 7
[=S+175 (CAT 32B) —104— Mﬁ =
G5 =
4 L e | |13
2
\ K2

Legende:

S = Hub

L = EinbaumaB

(a) = Kabellange

(b) = Abdeckung fiir Bremse
(c) = herausgefiihrte Welle

' Wenn S=400, eingefahrenen Léange plus 50 mm
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Baureihe CAT, CAR und CAP

Anschlussdiagramm - AC Version

120/230 V AC 400V AC
L1 L1
N L2
L3
PE N
PE
Q1 Q2
70 ol ==

ot
0
o>
2
O\
2
O/‘(

End- End-

O | |
o | |

E[ i ! ; schalterZL schalt%
+ i 1

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

Anschlussdiagramm - DC Version

12/24 VvV DC
+ @

. Ay ég SIL
R 4%;(/j

End- End-
schalte schalter




Linearantrieb

Geeignete Steuerungen und Zubehor

Geeignete Steuerungen und Zubehor

AC Version DC Version
Impulsgeber
Steuerung Impulsgeber
o
<
S
0
m
o
8 5 3
E110C O ci2¢ °
E110CB ° D12C °
E220C ° Cc24C °
E220CB ° c24CW ° °
E380C ° D24C o
D24CB °
D24CSs °
D24CW ° °
CAT 33H - Bestellschliissel fiir Zubehor und Ersatzteile
Artikel Typenbezeichnung Bestelinr.
12 V DC Motor (zylindrischer Motor) C12C M/0405535
12 V DC Motor (Scheibenldufermotor) D12C M/0405518
24\ DC Motor (zylindrischer Motor) C24C M/0405536
24 \/ DC Motor (zylindrischer mit niedriger Drehzahl) C24CW M/0405537
24 \/ DC Motor (Scheibenlaufermotor) D24C M/0405519
24 V DC Motor (Scheibenlaufermotor mit Bremse) D24CB M/0405523
24 \/ DC Motor (Scheibenlaufermotor mit herausgefiihrter
Motorwelle) D24CS M/0405522
24 \/ DC Motor (Scheibenlaufermotor mit niedriger Drehzahl) D24CW M/0405521
120 V AC Motor (zylindrischer Motor) E110C M/0405533
120 V AC Motor (zylindrischer Motor mit Bremse) E110CB M/0405534
230 V AC Motor (zylindrischer Motor) E220C M/0405531
230 V AC Motor (zylindrischer Motor mit Bremse) E220CB M/0405532
400 V AC Motor (zylindrischer Motor) E380C M/0411607

Kondensator 25 uF (120 V AC)

Kondensator 6 pF (230 V AC)

Vordere Anbindung Typ Gelenkkopf

Vordere Anbindung Typ Gabelkopf

Hintere Anbindung Typ Einzelbigel

Hintere Anbindung Typ Universalanbindung
Steuerung (suitable for D24CW,C24CW Motor)
Steuerung (suitable for D24C/CB/CS Motoren)
Handbedienteil konfiguriert fir CAED und CAEV

Kondensator 25 pyF
Kondensator 6 pF
575-32

576-32

580-32

582-32

CAED 5-24R
CAED 9-24R
CAES 31C

M/0430670-06
M/0430670-03
M/0430575-32
M/0430576-32
M/0430580-32
M/0431780-32
M/0420209
M/0420210
M/0420213
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Baureihe CAT, CAR und CAP

Leistungsdiagramme - AC Version

Geschwindigkeit/Last Diagramm
CAT 33H...120 VAC

Geschwindigkeit [mm/s]

100

75

50

25

1500
Last [kN]

500 1000

Strom/Last Diagramm CAT 33H ... 120 V AC

Stromaufnahme [A]

Geschwindigkeit/Last Diagramm
CAT 33H ... 230 VAC

Geschwindigkeit [mm/s]

Geschwindigkeit/Last Diagramm
CAT 33H ... 400 VAC

Geschwindigkeit [mm/s]

[ 75
.......................... 50
0 ; ; ; 0 : ;
0 500 1000 1500 0 500 1000 1500
Last [kN] Last [kN]

Strom/Last Diagramm CAT 33H ... 230 V AC

Stromaufnahme [A]
1,0

Strom/Last Diagramm CAT 33H ... 400 V AC

Stromaufnahme [A]
1,0

0 0 0
0 500 1000 1500 0 500 1000 1500 0 500 1000 1500
Last [kN] Last [kN] Last [kN]
Getriebe 1 V(mm/s) =——=— 1(A) Getriebe 2 V(mmss) ——— 1(A) Getriebe 4 V (mmv/s) 1(A)
Einschaltdauer
F [N] Getriebe F [N] Getriebe
1 2 4 25puF (E110) 1 2 4 25 uF (E110)
1200 900 | 500 7 FR 1200] 9001 500 : g
; | 4 5F (E220)
600 350 | =+ —4——HEE2201
3L (E220
500] 800| 250 f—+——)————— Ug ( )

Einschaltdauer [%]

Einschaltdauer [%]
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Linearantrieb

Leistungsdiagramme - DC Version

CAT 33H.../C12C

V [mm/s] | [A]

CAT 33H.../C24C

V [mm/s] | [A]

CAT 33H.../C24CW

V [mm/s] | [A]

200 200 T 20 200 T 20
1 80 ........ 1 80 1 8 .......................... 1 80 1 8 ..........................
1 60 ........ 1 60 1 6 ......................... 1 60 1 6 ..........................
140 ........ 140 ........ 140 14 ..........................
1 20 ........ 1 20 ........ 1 20 1 2 ..........................
1 OO ........ 1 OO ........ 1 OO 1 O ..........................
80 ........ 80 ........ 80 8 .........................
60F 61 Lrib 60F 61l 60 6 b
\\,/ -
40 ........ 40 ........ 40 4 ........ ,‘>' ........
‘4/
20 ........ 20 ........ 20 2 ,’ \ ........
o+ o 0 o+ o -
0 05 1 15 2 25 3 2 25 3 0 0,5 1 1,5 2 25 3
Last [kN] Last [kN] Last [kN]
CAT 33H.../D12C CAT 33H.../D24C/D24CB/D24CS CAT 33H.../D24CW
V [mm/s] | [A] V [mm/s] | [A] V [mm/s] | [A]
200 T 20 200 T 20 200 y 20
180 ........ 180 18 ......................... 180 - 18 ..........................
1 60 ........ 1 60 1 6 ...... P AP 1 60 - 1 6 ..........................
140 ........ 140 14 .......................... 140 - 14 ..........................
120 ........ 120 12 .......................... 120 - 12 ..........................
1 OO ........ 1 OO ........ 1 OO - 1 O ..........................
80 ........ 80 ........ 80 - 8 .........................
60F 61t 60 F 61t 60 F 6 P
\ 7
20 F 4 Flriobdd 20 F 4 b 404+ 4} >$/ ..................
[~
20 ........ 20 ........ 20 - 2 ” : 5 : : fro :
o+ o 0 o+ o S B m |
0 05 1 15 2 25 3 0 0,5 1 15 2 25 3 0 0,5 1 1,5 2 25 3
Last [kN] Last [kN] Last [kN]
Getriebe 1 V(mmss) ——— 1(A) Getriebe 2 V(mme) ——— 1(A) Getriebe 4 V (mmy/s) 1(A)
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Baureihe CAT, CAR und CAP

Bestellschliissel

Last[N] / Geschwindigkeit bei max. Last Motoroptionen

1 200/xx 900/xx 600/xx Ohne Motor 000
1200/20 900/37 500/90 120 V AC/60 Hz, einphasig, IP54 E110C
1200/20 900/37 500/90 120 V AC/60 Hz, einphasig, Bremse, IP20 E110CB
1200/20 900/37 500/90 230 V AC/50 Hz, einphasig, IP54 E220C
1200/20 900/37 500/90 230 V AC/50 Hz, einphasig, Bremse, IP20 E220CB
1200/20 900/37 500/90 400 V AC/50 Hz, 3 Phasen, IP55 E380C
1 200/xx 900/xx 600/xx Ohne Motor 0000
1200/50-38 600/100-80 400/174-150 12V DC, IP66 c12C

1 200/47-25 600/95-65 400/170-100 12 V DC, Scheibenlaufermotor, IP44 D12C
1200/56-36 600/113-79 500/174-140 24V DC, IP66 C24C
1200/27-17 600/60-35 500/100-69 24 V DC, niedrige Drehzahlen, IP66 C24CW
1200/48-37 600/95-65 500/193-140 24 V DC, Scheibenlaufermotor, IP44 D24C
1200/48-37 600/95-65 500/193-140 24V DC, Scheibenlaufermotor, Bremse, IP20 D24CB
1200/48-37 600/95-65 500/193-140 24\ DC, Scheibenlaufermotor, herausgefiihrte Motorwelle, IP44 D24CS
1200/30-17 600/63-35 500/100-65 24V DC, Scheibenlaufermotor, niedrige Drehzahlen, IP44 D24CW
1 2 4
| J

I
lelalv] [8s[nix[ [ [ Ix [ [ [ T[T 1 /LI 11 11[]
T LT L [

Typ

Motorbefestigung

R Rechts

L Links

Hub (S)

100 100 mm

200 200 mm

300 300 mm

400 400 mm

-— Andere Hublange

Hintere Befestigung

Al Gabel mit Bohrung, @12,0 mm

A2 Gabel mit Bohrung, ©12,7 mm

K1 Auge mit Bohrung, @12,0 mm

K2 Auge mit Bohrung, @12,7 mm

Vordere Befestigung

G1 Bohrung, ©12,0 mm

G2 Bohrung, @12,7 mm

G3 Aussengewinde, M12

G4 Innengewinde, M12

G5 Gabel mit Bohrung, ©@10,1 mm

Rickmeldung

- Ohne Impulsgeber (keine Code)

E2 Impulsgeber (fir alle Standardmotoren)

Optionen

F Rutschkupplung (nicht erhéltlich mit der Option Impulsgeber)

Zz Ohne Rutschkupplung

Optionen fir CxxC Motoren

T2 Gerades Kabel, 2,0 m, ohne Stecker
T2P Gerades Kabel, 2,0 m, Klinkenstecker
T6 Gerades Kabel, 6,0 m, ohne Stecker

B Rot dargestellte Optionen sind nur auf Anfrage erhéltlich. Weitere Informationen zu Mindestmengen und Zusatzkosten erhalten Sie bei Ewellix



Linearantrieb

CAR 40

Linearantrieb

Vorteile

 Antrieb, robust und zuverlassig fur
den industriellen Einsatz

+ GroBe Auswahl an Komponenten

* Rechts- und Linksausfiihrung

Technische Daten - AC Version

Bezeichnung Einheit CAR 40 - AC Version CAR 40 - DC Version
Nennkraft — Druck N 2 000 bis 6 000 2 000 bis 6 000
Nennkraft — Zug N 2 000 bis 6 000 2 000 bis 6 000
Geschwindigkeit (Volllast/ohne Last) mm/s 9 bis 40" 10 bis 60
Hub mm 100 bis 700 100 bis 700
Eingezogene Léange mm S + 263 S + 263
Spannung V AC 120 oder 230 -
VDC - 24

Leistungsaufnahme 120VAC W 360 -

230VAC W 299 -

24V DC W - N/A
Stromaufnahme 120VAC A 3 (Bremse +0,29 A) -

230VAC A 1,3 (Bremse +0,11 A) -

24V DC A - 16
Einschaltdauer % 40 25
Umgebungstemperatur °C —20 bis +70 —20 bis +70
Schutzart P 20/54 20/44
Gewicht kg 5,8 bis 8,4 5,8 bis 8,4

» Hangt vom gewahlten Motor ab
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Baureihe CAT, CAR und CAP

MaBzeichnung - AC Version

i R19

T E— =i

\ 198 (b) ‘
| 141 248 (b) |
% | 200 |
| 240 w [0 ——0
H © {
i [ ‘ ‘ 140
o ——F ‘* | -T— 80
I s3] i ‘ f L © }
: 29 | |
75— 97—
L=S + 263 \
Legende:
S = Hub
L = EinbaumaB
(b) = Abdeckung fur Bremse (D24 CB)
Maf3zeichnung - DC Version
R19
i Legende:
S = Hub
L = EinbaumaRB
(a) = Kabellange
(b) = Abdeckung fir Bremse (D24CB)
(c) = herausgefihrte Welle (D24CS)
300 mm (a) @150
AR @75 300 mm (a) Py
RO A 1
/ | \ /f i \\
/ h / m
/ \ ‘ / \
(/ \ / ‘ 121(b) (/ ‘ \
\ | 76 91(c) \ \
@40 M1ex2 ‘ ‘ |
|| T
il ! 1 I
] 71—1%77777 o N 77‘17777 ﬂ‘f: 25
1
\
53— | 40
100 01668
75 —
L=S+2683




Linearantrieb

Anschlussdiagramm - AC Version Anschlussdiagramm - DC Version
120/230 V AC 24V DC
L1 ‘e
N e .
PE
; \ é
58 ¢ SRR=s

|
|
| | End-
‘ '}? i schalter
‘ |
‘ |
‘ |
‘ |
‘ |
| .-
Geeignete Steuerung und Zubehor Geeignete Steuerung und Zubehor
AC Version DC Version
End- End-
schalter schalter
o o
< <
L [11]
2 3
(8] (&)
E110D ° D24D °
E110DB ° D24DS °
E220D ° D24DB 4
E220DB °
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Baureihe CAT, CAR und CAP

Leistungsdiagramme - AC Version

Geschwindigkeit/Last Diagramm CAR 40 ... 120 V AC Geschwindigkeit/Last Diagramm CAR 40 ... 230 V AC

Einschaltdauer bei 20 °C Geschwindigkeit [mm/s]

35 35 -
30 ........ 30 .........
25 | 25 |
20 }|...... 20 |......
16 | 5]
10 ........ 10
5 ........ 5
0 0
0 1500 2 500 3500 0 1500 2 500 3500
Last [%] Last [N]
Strom/Last Diagramm CAR 40 ... 120 V AC Strom/Last Diagramm CAR 40 .. 230 V AC
Stromaufnahme [A] Stromaufnahme [A]
10 [ : 1.0 [
0,5 ......... 0’5 .........
0 0 :
0 1500 2 500 3500 0 1500 2500 3 500
Last [N] Last [N]
Getriebe 1 V(mm/s) = =—=— |(A) Getriebe 2 V(mm/s) = =—=— | (A) Getriebe 4 V (mm/s) 1(A)

Einschaltdauer — AC Version

F [N] Getriebe
1 2 4 6 uF (E220)/25 F (E110)

3500| 2500|1500

4 UF (E220/16 £ (E110)
25001 1500 900 [T — ;

J 8uFéE220)§/12u§(E11O
1500 9o0| 500f=+———r—rmT——

0

0 10 30 40 50 60 70 80 90 100
Einschaltdauer [%)]



Linearantrieb

Leistungsdiagramme - DC Version

Geschwindigkeit/Last Diagramm CAR 40 ... 24V DC

Geschwindigkeit [mm/s]

Strom/Last Diagramm CAR 40 ... 24V DC

Stromaufnahme [A]

80 20
Z P
60 15 // ///
/’/ 7 <
// 47
40 10 7 -~
L 7
— 4 Pie
—_— p PR
—— /7 7
20 5 ...... 7 5
e
7
Kl
0 0 -
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
Last [N] Last [N]
Getriebe 1 V(mms) ——— 1(A) Getriebe 2 V(mms) ——— |(A) Getriebe 4 V (mm/s) 1(A)
Einschaltdauer — DC Version
Einschaltdauer bei 20 °C
100 \
80 \
60 \{
4o \\\
\
20
0
0 20 40 60 80 100
Last [%]
CAR 40 - Bestellschliissel fiir Zubehor und Ersatzteile
Artikel Typenbezeichnung Bestellnr.
24 VV DC Motor (Scheibenlaufermotor) D24D M/0405524
24 \/ DC Motor (Scheibenlaufermotor mit herausgefiihrte Welle) D24DS M/0405526
24V DC Motor (Scheibenlaufermotor mit Bremse) D24DB M/0405525
120 V AC Motor (zylindrischer Motor) E110D M/0405529
120 V AC Motor (zylindrischer Motor mit Bremse) E110DB M/0405530
230 V AC Motor (zylindrischer Motor) E220D M/0405527
230 V AC Motor (zylindrischer Motor mit Bremse) E220DB M/0405528
Kondensator 12 pF (230 VAC-Motor) Kondensator 12 pF M/0430670-04
Endschalter bei 100 mm Hub CAXE 40 x 100 M/0412051
Endschalter bei 300 mm Hub300 mm CAXE 40 x 300 M/0412054
Endschalter bei 500 mm Hub CAXE 40 x 500 M/0412056
Endschalter bei 700 mm Hub CAXE 40 x 700 M/0412057
Naherungsschalter fir CAXE CAXE Naherungsschalter ~ M/0432369
Vordere Anbindung Typ Gelenkkopf 575-40 M/0430575-40
Vordere Anbindung Typ Gabelkopf 576-40 M/0430576-40
Hintere Anbindung Typ Einzelbligel 590-40 M/0430590-40
Hintere Anbindung Typ Universalanbindung 581-40 M/0430581-40
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Baureihe CAT, CAR und CAP

Bestellschliissel

Dynamische Last (N)/ Geschwindigkeit (mm/s)

Motoroptionen

0000
E110D
E110DB
E220D
E220DB
0000
D24D
D24DS
D24DB

lelalr] [afolx[ [ [ Ix{ [ J/LL[[11]
L1

6 000/xx 4 000/xx 2 000/xx Ohne Motor
6 000/10 4.000/20 2 000/40 120 V AC/60 Hz, einphasig, IP54
6 000/10 4.000/20 2 000/40 120 V AC/60 Hz, einphasig, Bremse, IP20
6 000/9 4.000/17 2 000/34 230 V AC/50 Hz, einphasig, IP54
6 000/9 4 000/17 2 000/34 230 V AC/50 Hz, einphasig, Bremse, IP20
6 000/xx 4 000/xx 2 000/xx Ohne Motor
6 000/15-10 4 000/30-20 2 000/60-40 24V DC, Scheibenlaufermotor, IP44
6 000/15-10 4 000/30-20 2 000/60-40 24V DC, Scheibenlaufermotor, herausgefiihrte Welle, IP44
6 000/15-10 4 000/30-20 2 000/60-40 24V DC, Scheibenlaufermotor, Bremse, IP20
1 2 4
[ |
Typ
Motorbefestigung
R Rechts
L Links
Hub (S)
100 100 mm
300 300 mm
500 500 mm
700 700 mm

-—— Andere Hublénge

Optionen
F Rutschkupplung
S Sicherheitsmutter

B Rot dargestellte Optionen sind nur auf Anfrage erhéltlich. Weitere Informationen zu Mindestmengen und Zusatzkosten erhalten Sie bei Ewellix
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Ersatzteile
CAXD 33 Endschalter

+ CAXD 33 - entwickelt fur folgende Aktoren:

- CAT 33
- CALA 36A

+ Fur jede Endlage wird ein CAXD benétigt

+ Durch die Verwendung von CAXD Endschaltern reduziert
sich die nutzbare Hublange um 20 mm (in der

eingefahrenen Position)

Technische Daten

Bezeichnung CAXD 33

Betriebsspannung 5zu 30V DC

Maximaler Strom 100 mA DC

Spannungsabfall <5V

Elektrische Funktion Offner (NC) oder SchlieBer (NO)
Ansprechverhalten

(anziehen/ abfallen)
Betriebstemperatur
Schutzart

Vibration/Schock
Abmessungen der Kabel (L x D)

0,3ms /0,6 ms

—20 °C zu +50 °C
IP 67 (Sensorelement)

nach IEC 90947-5-2
(Sensorelement)
2m x 3 mm (PUR)

Leiterquerschnitt 2 x 0,14 mm?
Gehéausefarbe Schwarz
Maf3zeichnung

37 —— — 26 —

Bestellschliissel

T
P

Bestellcode

Beschreibung

CAXD 33 LIMIT SWITCH, NC  Offner
CAXD 33 LIMIT SWITCH, NO  SchlieBer
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)
ol[E
CAT Antriebe
A o 4 )

DD @

@[I[ = [jo

CALA Antriebe
Anschlussdiagramm
! I I
Betriebsschalter Betriebsschalter
24/12VDC
Motor
r=" r—-"
1\"1 BN 1K1 K2l BN| |
CAXD | | _\T_ | IOAXD
L_|o BU BU |- o
CAXD BN L+ Leiterfarben:
m BN - Braun,
BU BU - Blau
e, L
or
—2—
.
+{BN BN
owo| P |[ P Jowo
24/12V DC
~|BU BU Motor
1 [
PLC K1 K2
_1 L

fptn

Wichtig! Nur fir Gleichspannung




Baureihe CAT, CAR und CAP

CAXE Endschalter

Die Kombination einer Ewellix Steuerung und der
Endschaltereinheit ermdglicht die Einstellung der gewtinsch-
ten Hublénge.

+ CAXE - entwickelt fur folgende Antriebe:

- CAR 22
- CAR 32
- CAR 40
- CAT 32B

- CARN 32
« Um ein Fahren in die mechanische Endlage zu vermeiden,
sollten die Endschalter ca. 10 mm vom jeweiligen
Endanschlag angebracht sein

* Bei Verwendung des Endschalters CAXE ist die vordere
Befestigung G3 erforderlich

Technische Daten

MaBzeichnung

— O —~—— W —

Bezeichnung CAXE

Betriebsspannung 5 bis 30 V DC

Maximaler Strom 100 mA DC

Schutzklasse 1}

Spannungsabfall <5V

Elektrische Funktion Offner (NC) oder SchlieBer (NO)
Ansprechverhalten

(anziehen/ abfallen) 0.3ms/0,6 ms
Betriebstemperatur —20 bis +70 °C

Schutzart
Vibration/Schock

Abmessungen der Kabel

Leiterquerschnitt

IP 67 (Sensorelement)

nach IEC 90947-5-1 (Sensorelement)
2 000 x 3 mm (PUR)

3 x 0,14 mm?

Wichtig! Der Sensor hat keinen Uberlastschutz und keinen Verpolungsschutz

Bestellschliissel
lelalx[e]-[ [ [ | [ ][]
-
Typ
022 CAXE32 CAR 22
032 CAXE32 CAR 32, CARN 32
32B CAXE32B CAT 32B
040 CAXE40 CAR 40

Aktuatoren Hub [mm]

050 CAR 22, 32 CARN 32 und CAT 32B 050
100 CAR 22, 32, 40, CARN 32 und CAT 100
32B
150 CAR 22 150
200 CAR 22, 32 CARN 32 und CAT 32B 200
300 ngBR 22, 32, 40, CARN 32 und CAT 300
400 CAT 32B 400
500 CAR 32, 40, CARN 32 und CAT 32B 500
700 CAR 32, 40, CARN 32 und CAT 32B 700

A B C
CAXE 22 42,5 37 14
CAXE 32/32B 47,5 40 20
CAXE 40 46 46 23
Anschlussdiagramm
+
I I
Betriebsschalter Betriebsschalter
B 24/12V DC Motor |
r -iBN 1K1 Kol B r -i
CAXE| Y | | 7 |cAXE
(BRI I 1
L_juBU BU L1
) CAXE BN Lt Leiterfarben:
BK BN —Braun,
L~ BK-Schwarz
L= BU - Blau

+
| +]BN _+ BN

CAXE CAXE
-|BU - |BU

PLC

4

o

24/12V DC Motor
K1 K2 —

Wichtig! Nur flr Gleichspannung
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Ruckmeldung fur CAT Antriebe

Ersatzteile Impulsgeber E2

+ Kann an alle Standardmotoren angepasst werden
+ Hallsensor, 2 Kanale mit 90° Verschiebung

+ Am Getriebegehéuse liegend, siehe Zeichnung

+ 2 Pulse/Kanal und Motorumdrehung

+ Versorgungsspannung: 5-24 VDC

- Effektive Auflésung gemaB Getriebelibersetzung und An-
triebstyp (siehe Tabelle)

Rickmeldung
Getriebe Impulse pro mm Hub Auflésung [mm] pro Impulse
CAT 33 1 16,67 0,06
2 8,33 0,12
4 417 0,24
CAT 33H 1 4,00 0,25
2 2,00 0,50
4 1,00 1,00
CAT 32B 1 12,50 0,08
2 6.25 0,16
4 3,13 0,32
Maf3zeichnung Anschlussdiagramm
Spannung mb
o t S
§ T 2 Rotationswinkel
180° 360° 540° 720°

|
&

Encoder Option E2
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Befestigungs
l l
W N\ |
o10] 212 o16Hs| J' 0 zf
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1 L ] |
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s o1 1(x4)‘ 40 . 50|
46 55 75
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I ] I
@10 ‘ 22 ‘ 28 1 6‘ 36
6\ . 13 | \ 16 \ — 20
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L : | S
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