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CASM-32/ 40/ 63

Elektrozylinder
CASM-32/40/63

Eigenschaften

Modulares System in drei
verschiedenen ZylindergroBen

Mindestens drei Gewindetriebe pro
ZylindergroBe verfligbar

Axial- und Parallel- (Riemen-) Getriebe
» Kundenspezifische Motoradapterplatte
+ Entspricht ISO-15552-Standards

Hohe Prazision und VOI"tEile

Wiederholgenauigkeit

Deckt ein groBes Spektrum von Leis-
tungs- und Lebensdaueranforderungen
ab

Deckt einen weiten Kraft- und Ge-
schwindigkeitsbereich ab

GroBe Auswahl an Zubehorteilen

Einfache Integration und Montage in
die meisten Anwendungen

Kombinierbar mit den meisten birsten-
losen DC- und Servomotoren

Unkomplizierter Ersatz fir Pneumatik-
zylinder

Prézise Positionierung (abh&ngig vom
Rickmeldungssystem des Motors)

Flexibilitét bei der Montage der Zylinder



Hochleistungsantriebe

Produktbeschreibung

CASM Elektrozylinder sind hervorragend geeignet, um kraftvoll
und schnell lineare Bewegungen auszuflhren. Gegentber
pneumatischen oder hydraulischen Losungen kann mit einem
CASM Elektrozylinder auch sehr flexibel und genau positioniert
werden.

Das ganze System wird im Vergleich kostengtinstiger, da die
Anzahl der Systemkomponenten reduziert, die Energie effizient
genutzt, und die Wartungskosten vermindert werden.

Das modulare Konzept des CASM erlaubt eine einfache
Anbindung lhres bevorzugten Motors und Ihrer gewohnten
Antriebsumgebung. Dadurch werden die Projektierungs- und
Programmierungskosten erheblich gesenkt.

Dank hochwertigen Materialien, dem Dichtungskonzept mit
IP54S Schutzgrad und der auBerordentlich hohen
Verarbeitungsqualitat, kénnen die CASM Elektrozylinder auch
unter widrigen Bedingungen dauerhaft eingesetzt werden.

_________._.—____._-.

SCTTITELLLLLL (AUTLL LIRS

1. Edelstahl-Schubrohr

2. Wellendichtung zum Schutz vor Verunreinigungen

3. Sinter Filter fir hohe Luftstrome

4. Flachdichtung zwischen den Geh&usen

5. Hochwertige Kugelgewindetriebe oder Gleitspindeln mit geringem Axialspiel, fir die gesamte Produktlebensdauer geschmiert
6. Magnetring flir Naherungssensoren

7. Verdrehsicherung mit Uberlastschutz

8. Hochwertige SKF-Lager

9. Eloxiertes Aluminiumprofil mit Ndherungssensorschlitzen



CASM-32 /40 / 63

Leistungsiibersicht der Lineareinheiten

Lineareinheit F... Fomax Vo

- kN - mm/s

CASM-32-LS 0,3 0,7 60

CASM-32-BS 0,7 0,7 150

CASM-32-BN 0,63 0,7 500

CASM-40-LS 0,6 1,5 70

CASM-40-BS 2,375 2,375 300

CASM-40-BN 1,55 2,375 826

CASM-63-LS 1 3,7 70

CASM-63-BS 5,4 5,4 300

CASM-63-BN 5,4 5,4 533

CASM-63-BF 2,8 5,4 1067
Leistungstibersicht der Antriebe

Lineareinheit Motor Adapter F, F 00 Vi
- - - kN mm/s
CASM-32-LS BG45 Axial/Parallel 0,300 0,300 60
CASM-32-LS 1FK7015 Axial/Parallel 0,300 0,300 60
CASM-32-BS BG45 Axial/Parallel 0,393/0,389 0,700 150
CASM-32-BS 1FK7015 Axial/Parallel 0,549/0,544 0,700 150
CASM-32-BS 1FK7022 Axial 0,700 0,700 150
CASM-32-BN BG45 Axial/Parallel 0,132/0,131 0,497/0,492 500
CASM-32-BN 1FK7015 Axial/Parallel 0,185/0,183 0,528/0,523 500
CASM-32-BN 1FK7022 Axial 0,449 0,630 500
CASM-40-LS BG65S Axial/Parallel 0,6/0,596 0,600 70
CASM-40-LS 1FK7022 Axial/Parallel 0,600 0,600 70
CASM-40-BS BG65S Axial/Parallel 0,673/0,666 1,805/1,787 298
CASM-40-BS BG75 Axial/Parallel 1,239/1,227 2,375 300
CASM-40-BS 1FK7022 Axial/Parallel 0,908/0,899 2,375 300
CASM-40-BS 1FK7034 Axial/Parallel 1,709/1,692 2,375 300
CASM-40-BN BG65S Axial/Parallel 0,268/0,265 0,719/0,712 756
CASM-40-BN BG75 Axial/Parallel 0,494/0,489 1,65/1,276 783
CASM-40-BN 1FK7022 Axial/Parallel 0,362/0,358 1,447/1,276 826
CASM-40-BN 1FK7034 Axial/Parallel 0,681/0,674 1,55/1,276 826
CASM-63-LS BG75 Axial/Parallel 0,711/0,704 1,000 70
CASM-63-LS 1FK7034 Axial/Parallel 0,98/0,97 1,000 70
CASM-63-BS BG75 Axial/Parallel 1,226 4,02 300
CASM-63-BS 1FK7034 Axial/Parallel 1,707 5,4 300
CASM-63-BS 1FK7044 Axial 4,797 5.4 300
CASM-63-BN BG75 Axial/Parallel 0,62/0,613 2,19/2,168 533
CASM-63-BN 1FK7034 Axial/Parallel 0,855/0,846 3,471/2,937 533
CASM-63-BN 1FK7044 Axial 2,403 5,400 533
CASM-63-BF BG75 Axial/Parallel 0,313/0,31 1,108/1,097 1067
CASM-63-BF 1FK7034 Axial/Parallel 0,432/0,428 1,756/1,486 1067
CASM-63-BF 1FK7044 Axial 1,216 2,800 1067




Hochleistungsantriebe

Motoren und Getriebe

Servomotoren

Die von Ewellix gelieferten Siemens Motoren sind mit mehrpoli-
gem Resolver, glatter Antriebswelle und Haltebremse
ausgerustet.

Zusatzlich bieten die Motoren eine Drive-CLiQ Schnittstelle.
Drehbare Anschlussstecker vereinfachen den Anschluss und
die Kabelflhrung bei verschiedenen Installationspositionen.

Weitere Informationen erhalten Sie unter:

Motoren:
www.siemens.com/motors
Frequenzumrichter:
www.siemens.com/sinamics
Automatisierungssysteme:
www.siemens.com/simotion
Steuerungen:
www.siemens.com/simatic
Engineering software:
www.siemens.com/sizer

Support weltweit: o
www.siemens.de/service S 1o

Motor Technische Daten

Motorentyp 1FK7015- 1FK7022- 1FK7034- 1FK7044-
5AK71-1SH3 5AK71-1UH3 2AK71-1UHO 4CH71-1UHO
Beschreibung Einheit
Bemessungsleistung (100 K) kW 0,1 0,43 0,63 1,41
Bemessungsdrehzahl min-! 6 000 6 000 6 000 4500
Bemessungsstrom A 0,85 1,4 1,3 4,9
Bemessungsmoment (100 K) Nm 0,16 0,6 1 3
Stillstandsdrehmoment Nm 0,35 0,85 1,6 4
Maximales Drehmoment Nm 1 3,4 6,5 12
Tragheitsmoment mit Bremse 10-* kgm? 0,102 0,35 0,98 1,41
Durchmesser Motorwelle mm 8 9 14 19
Gewicht mit Bremse kg 1,2 2 4 8,3
Bestellschliissel
Motor CASM-32 CASM-40 CASM-63

Axiale Schnittstelle Parallele Schnittstelle Axiale Schnittstelle Parallele Schnittstelle

Axiale Schnittstelle

Parallele Schnittstelle

1FK7015-5AK-71-1SH3  ZBE-375530 ZBE-375540 = = =
1FK7022-5AK71-1UH3  ZBE-375537 - ZBE-375538 ZBE-375546 -
1FK7034-2AK71-1UHO0 - - ZBE-375545 ZBE-375603 ZBE-375544
1FK7044-4CH71-1UHO - - - - ZBE-375535

ZBE-375543




CASM-32 /40 / 63

Biirstenlose DC Motoren

Burstenlose DC-Motoren eignen sich hervorragend, um

Pneumatikzylinder in vielen Anwendungen zu ersetzen. Die von
Ewellix gelieferten Motoren sind mit internen Steuerungen aus-
gestattet und sind sehr einfach einzurichten. Wenn die Motoren

ans Stromnetz angeschlossen sind, kénnen bis zu 14

Bewegungsprofile vom Computer aus programmiert werden.

Die Profile kdnnen Uber 2-4 Binareingange (SPS-Ausgange oder
Schalter) aktiviert werden. Die eingebauten Impulsgeber ermdg-
lichen eine hohe Positioniergenauigkeit und die interne Bremse

sichert das System bei Stromausfall.

Motor Technische Daten

Motorentyp BG45x30PI1 BG65Sx50PI BG75x75PI
Beschreibung Einheit
Nennspannung \'% 24 40 40
Bemessungsleistung w 90 236 450
Bemessungsdrehzahl min~' 3 360 3570 3700
Bemessungsstrom A 4,9 7 12,7
Bemessungsmoment Ncm 25 169 116
Maximales Drehmoment Ncm 94,2 169 410
Tragheitsmoment gcm? 44 129 652
Durchmesser Motorwelle mm 6 8 14
Gewicht mit Bremse kg 0,74 2,17 3%
Bestellschliissel
Motor CASM-32 CASM-40 CASM-63

Axiale Schnittstelle Parallele Schnittstelle Axiale Schnittstelle Parallele Schnittstelle Axiale Schnittstelle Parallele Schnittstelle
BG45x30PI ZBE-375570 ZBE-375573 - - -
BG65Sx50PI - - ZBE-375571 ZBE-375574 - -
BG75x75PI - - ZBE-375579 ZBE-375578 ZBE-375572 ZBE-375575




Hochleistungsantriebe

Motor von Drittanbietern

Um lhren bevorzugten Motor an die Lineareinheit anzubringen,
bietet Ewellix maBgeschneiderte Losungen mit den unten aufge-
fuhrten Spezifikationen.

Fir Motorabmessungen, die nicht den nachfolgenden
Spezifikationen entsprechen, wenden Sie sich bitte an Ewellix.

A | C =—
oL —--B
! () @b @({
ea |l T
CASM-32 CASM-40 CASM-63
Axiale Parallele Axiale Parallele Parallele Axiale Parallele
Schnittstelle Schnittstelle Schnittstelle Schnittstelle Schnittstelle Schnittstelle Schnittstelle
M/0129709 M/0130493 M/0129710 M/0130494 M/0130647 M/0129711 M/0130495
Artikel # mm mm (in) mm mm (in) mm mm mm
OL 20...unbegrenzt  20...47,5 40...unbegrenzt  30...62 30...110 60...unbegrenzt  30...86
b 31..75 15...32 31..75 20...44 20...65 47...95 20...65
B 1.7 1..10 1..5 1.3 1.4 1.5 1.4
OA 36...106 19...49 36...106 24...68 24...89 52...103 24...89
Jc 6..14 6, 8, (1/4) 8..14 8,9, (1/4), (3/8) 8,11,12,13, 14 11..19 8,11,12,13,14
C 13...33 15...40 13...33 16...41 15...32 15...48 15...32




CASM-32/ 40/ 63

Axiale Schnittstelle

L |~—

i [P =
Schnittstelle d D L PCD M A B Drehmo- Tragheits- Gewicht

ment max. moment
mm mm Nm 10~*kgm2 kg
CASM-32
ZBE-375530 8 30 20 46 M4 40,9 46 2 0,006 0,25
ZBE-375537 9 40 20 64 M5 49,4 55] 2 0,006 0,3
ZBE-375570 6 22 20 32 3,4 39,7 45,5 2 0,006 0,25
M/0129709 6...14 31..75 13...33 36...106  N/A N/A >20 2 N/A N/A
CASM-40
ZBE-375538 9 40 20 63 M5 49,4 55 12 0,006 0,3
ZBE-375545 14 60 30 75 M6 52,4 72 12 0,006 0,3
ZBE-375571 8 32 25 45 5,5 53,5 54 12 0,006 0,3
ZBE-375579 14 32 30 45 5,3 52,4 75 12 0,006 0,3
M/0129710 8...14 31...75 13...33 36...106 N/A N/A > 40 12 N/A N/A
CASM-63
ZBE-375544 14 60 30 75 M6 62,4 75 25 0,200 0,35
ZBE-375535 19 80 40 100 M6 70,9 100 25 0,200 0,35
ZBE-375572 14 32 30 60 6,4 67,1 75 25 0,200 0,35
M/0129711 11...19 47...95 15...48 52...103 N/A N/A > 60 25 N/A N/A
Parallele Schnittstelle
i\
I N
- ‘ | ‘ C
i i 1S
L /———-
— A [
AJ .y
Schnittstelle d D L PCD M A B C Drehmo- Tragheits- Gewicht
ment max. moment
mm (in) mm Nm 10-*kgm kg

CASM-32
ZBE-375540 8 30 20 46 M4 40,1 451 93,3 1 0,0016 0,35
ZBE-375573 6 22 20 32 3,4 39,5 4511 93,3 1 0,0016 0,35
M/0130493 6, 8 (1/4") 15...32 15...40 19...49 N/A N/A 20...47,5 93,3 1 N/A N/A
CASM-40
ZBE-375546 9 40 20 63 M5 471 56,6 115,3 3 0,0089 0,4
ZBE-375603 14 60 30 75 M6 58,1 741 157,3 3 0,0548 0,45
ZBE-375574 8 32 25 40 585) 46,5 56,6 115,3 3 0,0089 0,4
ZBE-375578 14 32 30 45 5,3 58 741 156,6 3 0,0548 0,45
M/0130494 8,9 (1/4", 3/8") 20...44 16...41 24...68 N/A N/A 30...62 115,3 8 N/A N/A
M/0130647 8,11,12,13,14 20...65 15...32 24...89 N/A N/A 30...110 157,3 3 N/A N/A
CASM-63
ZBE-375543 14 60 30 75 M6 58,1 741 157,3 585/ 0,0548 0,45
ZBE-375575 14 32 30 60 6,4 58,1 451 157,3 5,5 0,0548 0,45
M/0130495 8,11,12,13,14 20...65 15...32 24...89 N/A N/A 30...86 157,3 535) N/A N/A




Hochleistungsantriebe

Bedienungsanleitung

Weitere Unterlagen stehen unter folgenden Links zur Verfligung.

ewellix.com/casm auf jeder Produktseite unter Technische
Daten:

+ Bedienungsanleitung

* Montageanleitung

3D-Modelle

Produktkonfiguratoren fiir den Download von 3D-Modellen sind
verfugbar unter ewellix.com/casm, nach Auswahl der ge-
winschten AntriebsgréBe.

10

EWELLIX

\ / CASM-32/40/63
7 \
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Bedienungsanleitung
EWELLLX ¥ar
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- R T O .
3D Modelle
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Hochleistungsantriebe

CASM-32

| ineareinheit

Technische Daten

Beschreibung Symbol  Einheit CASM-32-LS CASM-32-BS CASM-32-BN
Leistungsdaten

Max. dynamische Axialkraft F o kN 0,3 0,7 0,63

Max. statische Axialkraft F— kN 0,7 0,7 0,7
Dynamische Tragzahl C kN N/A 2,8 2,5

Max. Drehmoment (fir F__) M .. Nm 0,24 0,45 1,19

Max. lineare Geschwindigkeit Vo mm/s 60 150 500

Max. Drehzahl N 1/min 2400 3 000 3000
Max. Beschleunigung a .. m/s? 1 6 6
Einschaltdauer D, % 60 100 100
Mechanische Daten

Spindeltyp - Gleitspindel Kugelgewindetrieb  Kugelgewindetrieb
Spindeldurchmesser deren mm 9 10 10
Spindelsteigung Pocrew mm 1,5 3 10
Steigungsgenauigkeit - - N/A G7 G7

Hub s mm 50...400 50...400 50...400
Hubreserve (beidseitig) S, mm 1 1 1
Umkehrspiel S packiash mm N/A 0,06 0,06
Wirkungsgrad Ny % 30 75 84
Tréagheit @ 0 mm Hub " 104 kgm?  0,0413 0,0420 0,0420

A Tragheit pro 100 mm Hub AJ 10“4kgm?  0,0036 0,0047 0,0047
Gewicht @ 0 mm Hub m, kg 0,74 0,74 0,74

A Gewicht pro 100 mm Hub Am kg 0,34 0,34 0,34
Umgebung und Standards

Umgebungstemperatur T mbient °C 0...+50 0...+50 0...+50
Max. Feuchtigkeit [0} % 95 95 95
Schutzart? IP - 548 548 548
Standards - ISO 15552 ISO 15552 ISO 15552

" IP66S Schutzart auf Anfrage. Bitte kontaktieren Sie Ihren Ansprechpartner bei Ewellix.

12



CASM-32 /7 40/ 63

MafBzeichnung
—22 148 +1 + Hub
—— 26——F——24— =189
—18 — niaE
26—
11—
} I N
T i : — :Tﬁ l
E DCBA = S F G
[ !
f l ~— _—
[T N )
M6 I 1 ¢ q l
y =2 SR
— 16— — 16—~ — 8
A B (& D E F G
mm
CASM-32 M10 x 1,25 a12 16 @30d11 45,7 26h6 @32 3%
Leistungsdiagramme
Axialkraft [N] Radiallast [N]
350 1000
500
300
250 100
200 50
150
10
100 5
50
1 0

0 : : : : :
0O 10 20 30 40 50 60 70O

Lineare Geschwindigkeit [mm/s]

0 200 400 600 800 0 100 1000

Position [mm]

10 000

Lebensdauer [km]

Gilt nur fur CASM-32-LS
Keine Begrenzung fir Kugelrollspindeltypen
(Max. Kraft bei max. Geschwindigkeit)

CASM-32-BN CASM-32-BS

Die Querlast wirkt rechtwinklig zur
Bewegungsrichtung

CASM-32-LS

Bestellschliissel
Siehe Seite 18
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Hochleistungsantriebe

CASM-40

| ineareinheit

Technische Daten

Beschreibung Symbol Einheit CASM-40-LS CASM-40-BS CASM-40-BN
Leistungsdaten

Max. dynamische Axialkraft Foax kN 0,6 2,375 1,55

Max. statische Axialkraft [ kN 1,5 2,375 2,375
Dynamische Tragzahl C kN N/A 4,8 6

Max. Drehmoment (fiir F__) M Nm 0,63 2,22 3,64

Max. lineare Geschwindigkeit Vo mm/s 70 300 826

Max. Drehzahl M o 1/min 1680 3600 3900
Max. Beschleunigung a .. m/s? 1 6 6
Einschaltdauer D, % 60 100 100
Mechanische Daten

Spindeltyp - - Gleitspindel Kugelgewindetrieb  Kugelgewindetrieb
Spindeldurchmesser (< . mm 12,5 12 12,7
Spindelsteigung Pecrow mm 2,5 5 12,7
Steigungsgenauigkeit - - N/A G7 G7

Hub s mm 100...600 100...600 100...600
Hubreserve (beidseitig) 8, mm 1 1 1
Umkehrspiel Spackiash mm N/A 0,07 0,07
Wirkungsgrad Ny % 38 85 86
Trégheit @ 0 mm Hub Ji 10“%kgm?  0,1262 0,1246 0,1279

A Tragheit pro 100 mm Hub AJ 104 kgm? 0,0123 0,0103 0,0144
Gewicht @ 0 mm Hub m, kg 1,25 1,26 1,29

A Gewicht pro 100 mm Hub Am kg 0,46 0,46 0,46
Umgebung und Standards

Umgebungstemperatur T mbient °C 0...+50 0...+50 0...+50
Max. Feuchtigkeit 0] % 95 95 95
Schutzart? IP - 548 548 548
Standards - - ISO 15552 ISO 15552 ISO 15552

" IP66S Schutzart auf Anfrage. Bitte kontaktieren Sie Ihren Ansprechpartner bei Ewellix.

14



CASM-32 /7 40/ 63

Maf3zeichnung
—24 176,5+1 + Hub
—30 —+—28,5— 184 —
— 21,6 — —7
11— 80—
[
| |
E DCGB A ] o F G
l l ¥ T — — T
I I —/ |
T N —) ‘
, = &
M 140
6‘ 16— 16
A B C D E F G
mm
CASM-40 M12 x 1,25 @16 @20 @35d11 [054,3 @8h6 @40 P
Leistungsdiagramme
Axialkraft [N] Radiallast [N] F_IN]
700 S 1000 z z z 2500
500 : : : : : : : 500 | .............. ..............
: : : 2000
500 100
400 50 1500
300 1000
200 19
° 500
100
O . . . . . . 1 N N N O
0 10 20 30 40 50 60 70 80 0 200 400 600 800 0 100 1000 10 000
Lineare Geschwindigkeit [mm/s] Position [mm] Lebensdauer [km]
Gilt nur fir CASM-40-LS Die Querlast wirkt rechtwinklig zur CASM-40-LS CASM-40-BS
Keine Begrenzung fir Kugelrollspindeltypen Bewegungsrichtung - -
(Max. Kraft bei max. Geschwindigkeit) CASM-40-BN

Bestellschliissel
Siehe Seite 18
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Hochleistungsantriebe

CASM-63

| ineareinheit

Technische Daten

Beschreibung Symbol  Einheit CASM-63-LS CASM-63-BS CASM-63-BN CASM-63-BF
Leistungsdaten

Max. dynamische Axialkraft Foax kN 1 54 5,4 2,8

Max. statische Axialkraft [ kN 3,7 5,4 5,4 5,4
Dynamische Tragzahl C kN N/A 13,7 21 10

Max. Drehmoment (fiir F__) M Nm 1,63 5,06 10,11 10,36
Max. lineare Geschwindigkeit Vo mm/s 70 300 533 1067
Max. Drehzahl M o 1/min 1050 3600 3200 3200
Max. Beschleunigung a .. m/s? 1 5 6 6
Einschaltdauer D, % 60 100 100 100
Mechanische Daten

Spindeltyp - - Gleitspindel Kugelgewindetrieb  Kugelgewindetrieb ~ Kugelgewindetrieb
Spindeldurchmesser (< . mm 20 20 20 20
Spindelsteigung Pecrow mm 4 5 10 20
Steigungsgenauigkeit - - N/A G7 G7 G7

Hub s mm 100...800 100...800 100...800 100...800
Hubreserve (beidseitig) 8, mm 1 1 1 1
Umkehrspiel Spackiash mm N/A 0,07 0,07 0,07
Wirkungsgrad Ny % 39 85 85 86
Trégheit @ 0 mm Hub Ji 10“%kgm? 0,76 0,76 0,7600 0,7636

A Tragheit pro 100 mm Hub AJ 10“4kgm?  0,0809 0,12 0,0809 0,0855
Gewicht @ 0 mm Hub m, kg 2,80 2,9 2,90 2,90

A Gewicht pro 100 mm Hub Am kg 0,81 0,81 0,81 0,81
Umgebung und Standards

Umgebungstemperatur T mbient °C 0...+50 0...+50 0...+50 0...+50
Max. Feuchtigkeit 0] % 95 95 95 95
Schutzart? IP - 548 548 548 548
Standards - - ISO 15552 ISO 15552 ISO 15552 ISO 15552

1 1P66S Schutzart auf Anfrage. Bitte kontaktieren Sie Ihren Ansprechpartner bei Ewellix.
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CASM-32 /7 40/ 63

Maf3zeichnung
— 32 214+1 + Hub
36,5 34 — — 23,5 —
— 285 —9
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M8 ) —— — |
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—— 75,6 —
A B C D E F G
mm
CASM-63 M16 x 1,5 @20 28 @45d11 O7s J12h6 @60 0%
Leistungsdiagramme
Axialkraft [N] Radiallast [N] F_IN]
19200 s e ey o 1000 6 000
H H H H H H H H 500
1000 5000
800 100 4 000
50
600 3 000
400 10 2 000
5
200 1000
0 ; ; ; ; ; ; ; 1 ; ; ; ; 0 : :
0 10 20 30 40 50 60 70 80 0 200 400 600 800 0 100 1000 10 000
Lineare Geschwindigkeit [mm/s] Position [mm] Lebensdauer [km]
Gilt nur fiir CASM-63-LS Die Querlast wirkt rechtwinklig C_ASM_63_BF C_ASM_63_BN
Keine Begrenzung fir Kugelrollspindeltypen zur Bewegungsrichtung
(Max. Kraft bei max. Geschwindigkeit) CASM-63-LS CASM-63-BS
Bestellschliissel

Siehe Seite 18



EWELLIX

Hochleistungsantriebe

Bestellschliissel

Lineareinheit

Spindeltyp

LS Gleitspindel 9 x 1,5 mm
BS Kugelgewindetrieb 10 x 3 mm
BN Kugelgewindetrieb 10 x 10 mm

Hub
50 mm

100 mm
150 mm
200 mm
300 mm
400 mm

Option?

A Motor, Adapter und Anbauteile separat geliefert
M Motor, Adapter und Fussmontagewinkel? vormontiert

Kundenspezifische Optionen
000 Keine kundenspezifische Option

Spindeltyp

LS Gleitspindel 12,5 x 2,5 mm
BS Kugelgewindetrieb 12 x 5 mm
BN Kugelgewindetrieb 12,7 x 12,7 mm

Hub
100 mm
200 mm
300 mm
400 mm
500 mm
600 mm

Option"

A Motor, Adapter und Anbauteile separat geliefert
M  Motor, Adapter und Fussmontagewinkel® vormontiert

Kundenspezifische Optionen

000 Keine kundenspezifische Option

Spindeltyp

LS Gleitspindel 20 x 4 mm

BS Kugelgewindetrieb 20 x 5 mm
BN Kugelgewindetrieb 20 x 10 mm
BF Kugelgewindetrieb 20 x 20 mm

Hub
100 mm
200 mm
300 mm
400 mm
500 mm
600 mm
700 mm
800 mm

Option"
A Motor, Adapter und Anbauteile separat geliefert
M  Motor, Adapter und Fussmontagewinkel® vormontiert

Kundenspezifische Optionen

000 Keine kundenspezifische Option

 Motor, Adapter und Anbauteile sind separat zu bestellen
2 Fussmontagewinkel nur bei axialen Antrieben vormontiert






Hochleistungsantriebe

CASM-32-LS

Aktuator,

Inline-Konfiguration

Technische Daten

Beschreibung Symbol Einheit BLDC Servomotor
Motor BG45 1FK7015
Leistungsdaten
Haltekraft Feo kN 0,300 0,300
Dauerkraft @ max. Geschwindigkeit F. kN 0,047 0,047
Max. Kraft @ Nullgeschwindigkeit Foo kN 0,300 0,300
Max. Kraft @ max. Geschwindigkeit Fp kN 0,300 0,300
Dynamische Tragzahl C kN N/A N/A
Haltekraft (mit Option Motorbremse) o kN 0,700 0,700
Max. lineare Geschwindigkeit Vo mm/s 60 60
Max. Beschleunigung a .. m/s? 1 1
Einschaltdauer D % 60 60
Mechanische Daten
Spindeltyp - - Gleitspindel Gleitspindel
Spindeldurchmesser [ I mm 9 9
Spindelsteigung Pecrow mm 1,5 1,5
Steigungsgenauigkeit - - N/A N/A
Hub s mm 50...400 50...400
Hubreserve (beidseitig) S, mm 1 1
Umkehrspiel S mm N/A N/A
Getriebelbersetzung i - 1 1
Wirkungsgrad n % 23 20
Trégheit @ 0 mm Hub J 10 kgm?  0,0913 0,1303
A Tragheit pro 100 mm Hub AJ 104 kgm?  0,0036 0,0036
Tragheit Bremse (Option) orake 10~*kgm?  0,0000 0,0190
Gewicht @ 0 mm Hub m kg 1,61 2,09
A Gewicht per 100 mm Hub Am kg 0,34 0,34
Gewicht Bremse (Option) My ke kg 0,12 0,10
Elektrische Daten
Motortyp - - Birstenlos DC Servo
Nennspannung u VDC 24 N/A
Nennstrom | A 4,9 1,0
Max. Strom = A 15,0 1,6
Nennleistung P kW 0,091 0,100
Umgebung und Standards
Umgebungstemperatur ST °C 0...+50 0...+50
Schutzart IP - 548 548
Standards - - ISO 15552 ISO 15552
Bestellinformation

BLDC motor BG45

Servomotor 1FK7015

Lineareinheit
Motor
Adapter

siehe Seite 12
BG45X30PI
ZBE-375570

siehe Seite 12

1FZ7015-5AK71-1SH3

ZBE-375530

Weitere Informationen bezigl. Motor und Adapter finden Sie auf Seite 5
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CASM-32 /7 40/ 63

Maf3zeichnung
Hub + L
M
— 22 — G
A |—
-+ 18 | | l \ i I
- g (1 E\ MH
D3 D2 D1 — RS | W — s |
| T 1/F
44,7
a4, AD MD
Motor D1 D2 D3 L G A AD M MD MH
mm
BG45 M10 x 1,25 @16 @30 347,7 39,7 6,7 4,5 160 44 60,8
1FK7015 M10 x 1,25 @16 @30 353,9 40,9 9 40 165 40 86
Leistungsdiagramme
Axialkraft [N] Radiallast [N] F_IN]
800 1000 800
700 500
600 600
100
500 50 I\
400 400
300
10
200 5 200
100
0 : : : : : 1 : : 0 H H
0 10 20 30 40 50 60 70 0 400 600 800 0 100 1000 10000
Lineare Geschwindigkeit [mm/s] Position [mm] Lebensdauer [km]
BG4§' 1FK7015 — CASM-32-LS — CASM-32-LS
- cont
=" Fpeak
Bestellschliissel
Siehe Seite 60
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Hochleistungsantriebe

CASM-32-LS

Aktuator,

Parallel-Konfiguration

Technische Daten

Beschreibung Symbol Einheit BLDC Servomotor
Motor BG45 1FK7015

Leistungsdaten
Haltekraft Feo kN 0,300 0,300
Dauerkraft @ max. Geschwindigkeit F. kN 0,047 0,047
Max. Haltekraft Fro kN 0,300 0,300
Max. Kraft @ max. Geschwindigkeit Fp kN 0,300 0,300
Dynamische Tragzahl C kN N/A N/A
Haltekraft (mit Option Motorbremse) F. kN 0,700 0,700
Max. lineare Geschwindigkeit Vi mm/s 60 60
Max. Beschleunigung a .. m/s? 1 1
Einschaltdauer D % 60 60
Mechanische Daten
Spindeltyp - - Gleitspindel Gleitspindel
Spindeldurchmesser Aerew mm 9 9
Spindelsteigung Pecrow mm 1,5 1,5
Steigungsgenauigkeit - - N/A N/A
Hub s mm 50...400 50...400
Hubreserve (beidseitig) S, mm 1 1
Umkehrspiel Spackiash mm N/A N/A
Getriebelbersetzung i - 1 1
Wirkungsgrad n % 23 20
Tragheit @ 0 mm Hub J 10-*kgm?  0,0869 0,1259
A Tragheit pro 100 mm Hub AJ 10*kgm?  0,0036 0,0036
Tragheit Bremse (Option) orake 104 kgm?  0,0000 0,0190
Gewicht @ 0 mm Hub m kg 1,71 2,19
A Gewicht per 100 mm Hub Am kg 0,34 0,34
Gewicht Bremse (Option) My e kg 0,12 0,10
Elektrische Daten
Motortyp - - Biirstenlos DC Servo
Nennspannung U vVDC 24 n/a
Nennstrom | A 4,9 1,0
Max. Strom [ A 15,0 1,6
Nennleistung P kW 0,091 0,100
Umgebung und Standards
Umgebungstemperatur SR °C 0...+50 0...+50
Schutzart IP - 548 548
Standards - - ISO 15552 ISO 15552
Bestellinformation

BG45 1FK7015
Lineareinheit siehe Seite 12 siehe Seite 12
Motor BG45X30PI 1FZ7015-5AK71-1SH3
Adapter ZBE-375573 ZBE-375540

Weitere Informationen beziigl. Motor und Adapter finden Sie auf Seite 5
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Maf3zeichnung
Hub + L
M
— y e
LA
MD
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|
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‘544,5 L4
Motor D1 D2 D3 L G A H M MD MH
mm
BG45 M10 x 1,25 @16 @30 187,5 39.5 7 93,3 160 44 60,8
1FK7015 M10x 1,25 @16 @30 188,1 4041 7 93,3 165 40 86
Leistungsdiagramme
Axialkraft [N] Radiallast [N] F_ [N]
800 1000 : : ~ . 800
700 S A N R 500 f
S s S s s 60
L 100 :
500 i \
50 | :
400 e NG 400
300 = : I
: : : : : : 10 5 : :
200 5 : ; 200
100 ; f :
0 : : : : : ; 1 : : : : 0 ; ; i
0 10 20 30 40 50 60 70 0 200 400 600 800 0 100 1000 10000
Lineare Geschwindigkeit [mm/s] Position [mm] Lebensdauer [km]
BG45 - 1FK7015 —— CASM-32-LS —— CASM-32-LS
— F_, --F
cont peak
Bestellschliissel
Siehe Seite 60
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Hochleistungsantriebe

CASM-32-BS

Aktuator,
Inline-Konfiguration

Technische Daten

Beschreibung Symbol Einheit BLDC Servomotor Servomotor 1FK7022
Motor BG45 1FK7015

Leistungsdaten
Haltekraft Feo kN 0,393 0,550 0,700
Dauerkraft @ max. Geschwindigkeit F. kN 0,393 0,503 0,700
Max. Haltekraft Fro kN 0,700 0,700 0,700
Max. Kraft @ max. Geschwindigkeit Fp kN 0,603 0,700 0,700
Dynamische Tragzahl C kN 2,8 2,8 2,8
Haltekraft (mit Option Motorbremse) Fro kN 0,558 0,700 0,279
Max. lineare Geschwindigkeit Vo mm/s 150 150 150
Max. Beschleunigung a.. m/s? 6 6 6
Einschaltdauer D % 100 100 100
Mechanische Daten
Spindeltyp - - Kugelgewindetrieb  Kugelgewindetrieb  Kugelgewindetrieb
Spindeldurchmesser d.ren mm 10 10 10
Spindelsteigung Pacrew mm 3 3 3
Steigungsgenauigkeit - - G7 G7 G7
Hub s mm 50...400 50...400 50...400
Hubreserve (beidseitig) S, mm 1 1 1
Umkehrspiel Spackiash mm 0,06 0,06 0,06
Getriebelbersetzung i - 1 1 1
Wirkungsgrad n % 58 51 65
Tragheit @ 0 mm Hub J 10-*kgm?  0,0920 0,1310 0,3280
A Tragheit pro 100 mm Hub AJ 10“%kgm?  0,0047 0,0047 0,0047
Tragheit Bremse (Option) orake 10“%kgm? O 0,0190 0,0700
Gewicht @ 0 mm Hub m kg 1,61 2,09 2,84
A Gewicht per 100 mm Hub Am kg 0,34 0,34 0,34
Gewicht Bremse (Option) My ke kg 0,12 0,10 0,20
Elektrische Daten
Motortyp - - Biirstenlos DC Servo Servo
Nennspannung u vVDC 24 N/A N/A
Nennstrom | A 4,9 1,0 1,4
Max. Strom [ A 15,0 1,6 1,8
Nennleistung kW 0,091 0,100 0,400
Umgebung und Standards
Umgebungstemperatur SR °C 0...+50 0...+50 0...+50
Schutzart IP IP - 548 548 548
Standards - - ISO 15552 ISO 15552 ISO 15552
Bestellinformation

BG45 1FK7015 1FK7022
Lineareinheit siehe Seite 12 siehe Seite 12 siehe Seite 12
Motor BG45X30PI 1FZ7015-5AK71-1SH3 1FK7022-5AK71-1UH3
Adapter ZBE-375570 ZBE-375530 ZBE-375537

Weitere Informationen beziigl. Motor und Adapter finden Sie auf Seite 5
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CASM-32 /

40 / 63

MaBzeichnung
Hub + L
M
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-+ 18 — | | \ I T
- g [ E— E\ MH
D3 D2 D1 | — e - ————a—-a-_a. -, U
| T 1/F
44,7
a4, AD MD
Motor D1 D2 D3 L G A H M MD MH
mm
BG45 M10x 1,25 @16 @30 347,7 39,7 6,7 45,5 160 44 60,8
1FK7015 M10x 1,25 @16 @30 353,9 40,9 9 40 165 40 86
1FK7022 M10 x 1,25 @16 @30 372,4 49,4 11 55 175 55 103
Leistungsdiagramme
Axialkraft [N] Radiallast [N] F_IN]
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400 ~ N
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Lineare Geschwindigkeit [mm/s] Position [mm] Lebensdauer [km]
BG45 1FK7015 1FK7022 —— CASM-32-BS —— CASM-32-BS
- Fcom - Fcom Fcont
== Fpeak == Fpeak peak
Bestellschliissel
Siehe Seite 60
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Hochleistungsantriebe

CASM-32-BS

Aktuator,

Parallel-Konfiguration

Technische Daten

Beschreibung Symbol Einheit BLDC Servomotor
Motor BG45 1FK7015

Leistungsdaten
Haltekraft Feo kN 0,389 0,544
Dauerkraft @ max. Geschwindigkeit F. kN 0,389 0,498
Max. Haltekraft Fpo kN 0,700 0,700
Max. Kraft @ max. Geschwindigkeit Fp kN 0,597 0,700
Dynamische Tragzahl (o] kN 2,8 2,8
Haltekraft (mit Option Motorbremse) Fro kN 0,558 0,700
Max. lineare Geschwindigkeit Vo mm/s 150 150
Max. Beschleunigung a.. m/s? 6 6
Einschaltdauer D % 100 100
Mechanische Daten
Spindeltyp - - Kugelgewindetrieb  Kugelgewindetrieb
Spindeldurchmesser deren mm 10 10
Spindelsteigung Pacrew mm 3 3
Steigungsgenauigkeit - - G7 G7
Hub s mm 50...400 50...400
Hubreserve (beidseitig) S, mm 1 1
Umkehrspiel Spackiash mm 0,06 0,06
Getriebelbersetzung i - 1 1
Wirkungsgrad n % 57 50
Tragheit @ 0 mm Hub J 10-*kgm?  0,0875 0,1265
A Tragheit pro 100 mm Hub AJ 10*kgm?  0,0047 0,0047
Tragheit Bremse (Option) orake 10“4kgm?  0,0000 0,019
Gewicht @ 0 mm Hub m kg 1,71 2,19
A Gewicht per 100 mm Hub Am kg 0,34 0,34
Gewicht Bremse (Option) My e kg 0,12 0,1
Elektrische Daten
Motortyp - - Biirstenlos DC Servo
Nennspannung U vVDC 24 N/A
Nennstrom | A 4,9 1
Max. Strom . A 15,0 1,6
Nennleistung kW 0,091 0,1
Umgebung und Standards
Umgebungstemperatur SR °C 0...+50 0...+50
Schutzart IP - 548 548
Standards - - 1ISO 15552 1ISO 15552
Bestellinformation

BG45 1FK7015
Lineareinheit siehe Seite 12 siehe Seite 12
Motor BG45X30PI 1FZ7015-5AK71-1SH3
Adapter ZBE-375573 ZBE-375540

Weitere Informationen beziigl. Motor und Adapter finden Sie auf Seite 5
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CASM-32 /7 40/ 63

MaBzeichnung

Hub + L
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Motor D1 D2 D3 L G A H M MD MH
mm
BG45 M10x 1,25 @16 @30 187,5 39,5 7 93,3 160 44 60,8
1FK7015 M10x 1,25 @16 @30 188,1 40,1 7 93,3 165 40 86
Leistungsdiagramme
Axialkraft [N] Radiallast [N] F_[N]
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10 \\
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Lineare Geschwindigkeit [mm/s] Position [mm] Lebensdauer [km]
BG45 1FK7015 —— CASM-32-BS —— CASM-32-BS
- Fcont - Fcom
Bestellschliissel

Siehe Seite 60



Hochleistungsantriebe

CASM-32-BN

Aktuator,
Inline-Konfiguration

Technische Daten

Beschreibung Symbol Einheit BLDC Servomotor Servomotor
Motor BG45 1FK7015 1FK7022

Leistungsdaten
Haltekraft Feo kN 0,132 0,185 0,449
Dauerkraft @ max. Geschwindigkeit F. kN 0,132 0,169 0,385
Max. Haltekraft Fro kN 0,497 0,528 0,630
Max. Kraft @ max. Geschwindigkeit Fp kN 0,203 0,528 0,630
Dynamische Tragzahl C kN 2,5 2,5 2,5
Haltekraft (mit Option Motorbremse) Fro kN 0,131 0,151 0,357
Max. lineare Geschwindigkeit Vo mm/s 500 500 500
Max. Beschleunigung a.. m/s? 6 6 6
Einschaltdauer D % 100 100 100
Mechanische Daten
Spindeltyp - - Kugelgewindetrieb  Kugelgewindetrieb  Kugelgewindetrieb
Spindeldurchmesser d.ren mm 10 10 10
Spindelsteigung Pecrow mm 10 10 10
Steigungsgenauigkeit - - G7 G7 G7
Hub s mm 50...400 50...400 50...400
Hubreserve (beidseitig) S, mm 1 1 1
Umkehrspiel Spackiash mm 0,06 0,06 0,06
Getriebelbersetzung i - 1 1 1
Wirkungsgrad _ % 65 57 72
Tragheit @ 0 mm Hub J 104 kgm?  0,0920 0,1310 0,3280
A Tragheit pro 100 mm Hub AJ 10“%kgm?  0,0047 0,0047 0,0047
Tragheit Bremse (Option) Jorace 10-*kgm? 0,0000 0,0190 0,0700
Gewicht @ 0 mm Hub m kg 1,61 2,09 2,84
A Gewicht per 100 mm Hub Am kg 0,34 0,34 0,34
Gewicht Bremse (Option) My ke kg 0,12 0,10 0,20
Elektrische Daten
Motortyp _ - Biirstenlos DC Servo Servo
Nennspannung U vVDC 24 N/A N/A
Nennstrom | A 4,9 1,0 1,4
Max. Strom [ A 15,0 1,6 1,8
Nennleistung kW 0,091 0,100 0,400
Umgebung und Standards
Umgebungstemperatur SR °C 0...+50 0...+50 0...+50
Schutzart IP IP - 548 548 548
Standards - - ISO 15552 ISO 15552 ISO 15552
Bestellinformation

BG45 1FK7015 1FK7022
Lineareinheit siehe Seite 12 siehe Seite 12 siehe Seite 12
Motor BG45X30PI 1FK7015-5AK71-1SH3 1FK7022-5AK71-1UH3
Adapter ZBE-375570 ZBE-375530 ZBE-375537

Weitere Informationen beziigl. Motor und Adapter finden Sie auf Seite 5
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MaBzeichnung
Hub + L
M
—1 22 [— G
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44,7
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Motor D1 D2 D3 L G A AD M MD MH
mm
BG45 M10x 1,25 @16 @30 347,7 39,7 6,7 45,5 160 44 60,8
1FK7015 M10x 1,25 @16 230 353,9 40,9 9 40 165 40 86
1FK7022 M10x 1,25 @16 @30 372,4 49,4 11 55 175 55 103
Leistungsdiagramme
Axialkraft [N] Radiallast [N] F_IN]
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i Pt 10 :
200 5 . 200
100 '
O : : : : H 1 : : : : 0 : I
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Lineare Geschwindigkeit [mm/s] Position [mm] Lebensdauer [km]
BG45 1FK7015 1FK7022 —— CASM-32-BN —— CASM-32-BN
- Fcont - Fcont cont
- FDEak : Fpeak peak
Bestellschliissel
Siehe Seite 60
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Hochleistungsantriebe

CASM-32-BN

Aktuator,
Parallel-Konfiguration

Technische Daten

Beschreibung Symbol Einheit BLDC Servomotor
Motor BG45 1FK7015

Leistungsdaten
Haltekraft Feo kN 0,131 0,183
Dauerkraft @ max. Geschwindigkeit F. kN 0,131 0,167
Max. Haltekraft Fpo kN 0,492 0,523
Max. Kraft @ max. Geschwindigkeit Fp kN 0,201 0,523
Dynamische Tragzahl (o] kN 2,5 2,5
Haltekraft (mit Option Motorbremse) Fro kN 0,131 0,151
Max. lineare Geschwindigkeit Vo mm/s 500 500
Max. Beschleunigung a.. m/s? 6 6
Einschaltdauer D % 100 100
Mechanische Daten
Spindeltyp - - Kugelgewindetrieb  Kugelgewindetrieb
Spindeldurchmesser deren mm 10 10
Spindelsteigung Pecrow mm 10 10
Steigungsgenauigkeit - - G7 G7
Hub s mm 50...400 50...400
Hubreserve (beidseitig) S, mm 1 1
Umkehrspiel Spackiash mm 0,06 0,06
Getriebelbersetzung i - 1 1
Wirkungsgrad n % 64 57
Tragheit @ 0 mm Hub J 10-*kgm?  0,0875 0,1265
A Tragheit pro 100 mm Hub AJ 104 kgm?  0,0047 0,0047
Tragheit Bremse (Option) orake 104 kgm?  0,0000 0,0190
Gewicht @ 0 mm Hub m kg 1,71 2,19
A Gewicht per 100 mm Hub Am kg 0,34 0,34
Gewicht Bremse (Option) My e kg 0,12 0,10
Elektrische Daten
Motortyp _ - Biirstenlos DC Servo
Nennspannung u VDC 24 N/A
Nennstrom | A 4,9 1,0
Max. Strom [ A 15,0 1,6
Nennleistung P kW 0,091 0,100
Umgebung und Standards
Umgebungstemperatur SR °C 0...+50 0...+50
Schutzart IP IP - 548 548
Standards - - ISO 15552 ISO 15552
Bestellinformation

BG45 1FK7015
Lineareinheit siehe Seite 12 siehe Seite 12
Motor BG45X30PI 1FK7015-5AK71-1SH3
Adapter ZBE-375573 ZBE-375540

Weitere Informationen beziigl. Motor und Adapter finden Sie auf Seite 5
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Maf3zeichnung
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Motor D1 D2 D3 L G A H M MD MH
mm
BG45 M10 x 1,25 216 @30 187,5 39,5 7 93,3 160 44 60,8
1FK7015 M10 x 1,25 16 30 188,1 40,1 7 93,3 165 40 86
Leistungsdiagramme
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Lineare Geschwindigkeit [mm/s] Position [mm] Lebensdauer [km]
BG45 1FK7015 —— CASM-32-BN —— CASM-32-BN
- Fcont - Fcom
F F
Bestellschliissel
Siehe Seite 60
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Hochleistungsantriebe

CASM-40-LS

Aktuator,
Inline-Konfiguration

Technische Daten

Beschreibung Symbol Einheit BLDC Servomotor

Motor BG65S 1FK7022
Leistungsdaten
Haltekraft Feo kN 0,600 0,600
Dauerkraft @ max. Geschwindigkeit F. kN 0,071 0,071
Max. Haltekraft Fro kN 0,600 0,600
Max. Kraft @ max. Geschwindigkeit Fp kN 0,600 0,600
Dynamische Tragzahl C kN N/A N/A
Haltekraft (mit Option Motorbremse) Fro kN - -
Max. lineare Geschwindigkeit Vo mm/s 70 70
Max. Beschleunigung a . m/s? 1 1
Einschaltdauer D % 60 60
Mechanische Daten
Spindeltyp - - Gleitspindel Gleitspindel
Spindeldurchmesser deren mm 12,5 12,5
Spindelsteigung Pecrow mm 2,5 2,5
Steigungsgenauigkeit - - N/A N/A
Hub s mm 100...600 100...600
Hubreserve (beidseitig) S, mm 1 1
Umkehrspiel Spackiash mm N/A N/A
Getriebelbersetzung i - 1 1
Wirkungsgrad n % 32 33
Tragheit @ 0 mm Hub J 10*kgm?  0,2612 0,4122
A Tragheit pro 100 mm Hub AJ 10-4kgm? 0,0123 0,0123
Tragheit Bremse (Option) orake 104kgm? 0,0000 0,0700
Gewicht @ 0 mm Hub m kg 3,22 885
A Gewicht per 100 mm Hub Am kg 0,46 0,46
Gewicht Bremse (Option) My ke kg 0,50 0,20
Elektrische Daten
Motortyp - - Biirstenlos DC Servo
Nennspannung u VDC 40 N/A
Nennstrom | A 7,0 1,4
Max. Strom [ A 20,0 1,8
Nennleistung P kW 0,236 0,400
Umgebung und Standards
Umgebungstemperatur SR °C 0...+50 0...+50
Schutzart IP - 548 548
Standards - - ISO 15552 ISO 15552
Bestellinformation

BG65 1FK7022

Lineareinheit siehe Seite 14 siehe Seite 14
Motor BG65SX50PI 1FK7022-5AK71-1UH3
Adapter ZBE-375571 ZBE-375538

Weitere Informationen beziigl. Motor und Adapter finden Sie auf Seite 5
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BG65S M12 x 1,25 @20 @35 431 53,5 35 54 201 65 96,5
1FK7022 M12 x 1,25 @20 @35 400,9 49,4 11 64 175 55 103
Leistungsdiagramme
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Bestellschliissel
Siehe Seite 60
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Hochleistungsantriebe

CASM-40-LS

Aktuator,
Parallel-Konfiguration

Technische Daten

Beschreibung Symbol Einheit BLDC Servomotor

Motor BG65S 1FK7022
Leistungsdaten
Haltekraft Feo kN 0,596 0,600
Dauerkraft @ max. Geschwindigkeit F. kN 0,071 0,071
Max. Haltekraft Fpo kN 0,6 0,600
Max. Kraft @ max. Geschwindigkeit Fp kN 0,6 0,600
Dynamische Tragzahl C kN N/A N/A
Haltekraft (mit Option Motorbremse) Fro kN - -
Max. lineare Geschwindigkeit Vo mm/s 70 70
Max. Beschleunigung a . m/s? 1 1
Einschaltdauer D % 60 60
Mechanische Daten
Spindeltyp - - Gleitspindel Gleitspindel
Spindeldurchmesser deren mm 12,5 12,5
Spindelsteigung Pecrow mm 2,5 2,5
Steigungsgenauigkeit - - N/A N/A
Hub s mm 100...600 100...600
Hubreserve (beidseitig) S, mm 1 1
Umkehrspiel Spackiash mm N/A N/A
Getriebelbersetzung i - 1 1
Wirkungsgrad n % 32 32
Tragheit @ 0 mm Hub J 10 kgm?  0,2641 0,4151
A Tragheit pro 100 mm Hub AJ 10*kgm?  0,0123 0,0123
Tragheit Bremse (Option) orake 10“4kgm?  0,0000 0,0700
Gewicht @ 0 mm Hub m kg 3,32 3,45
A Gewicht per 100 mm Hub Am kg 0,46 0,46
Gewicht Bremse (Option) My ke kg 0,50 0,20
Elektrische Daten
Motortyp Biirstenlos DC Servo
Nennspannung u vVDC 40 N/A
Nennstrom | A 7,0 1,4
Max. Strom [ A 20,0 1,8
Nennleistung P kW 0,236 0,400
Umgebung und Standards
Umgebungstemperatur SR °C 0...+50 0...+50
Schutzart IP IP - 548 548
Standards - - ISO 15552 ISO 15552
Bestellinformation

BG655 1FK7022

Lineareinheit siehe Seite 14 siehe Seite 14
Motor BG65SX50PI 1FK7022-5AK71-1UH3
Adapter ZBE-375574 ZBE-375546

Weitere Informationen beziigl. Motor und Adapter finden Sie auf Seite 5
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mm
BG65S M12 x 1,25 @20 @35 223 46,5 7 115,3 26,8 201 65 96,5 @35
1FK7022 M12 x 1,25 @20 @35 223,6 47,1 7 115,3 26,8 175 55 103 @35
Leistungsdiagramme
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Lineare Geschwindigkeit [mm/s] Position [mm] Lebensdauer [km]
BG65S - 1FK7022 —— CASM-40-LS —— CASM-40-LS
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Bestellschliissel
Siehe Seite 60
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Hochleistungsantriebe

CASM-40-BS

Aktuator, | —
Inline-Konfiguration | --s

Technische Daten

Beschreibung Symbol Einheit BLDC BLDC Servomotor Servomotor
Motor BG65S Motor BG75 1FK7022 1FK7034

Leistungsdaten

Haltekraft Feo kN 0,673 1,239 0,908 1,709
Dauerkraft @ max. Geschwindigkeit F. kN 0,673 1,239 0,758 1,485
Max. Haltekraft Fro kN 1,805 2,375 2,375 2,375
Max. Kraft @ max. Geschwindigkeit Fp kN 0,673 1,453 2,375 2,375
Dynamische Tragzahl C kN 4,8 4,8 4,8 4,8
Haltekraft (mit Option Motorbremse) Fro kN 1,478 1,478 1,478 2,375
Max. lineare Geschwindigkeit Vo mm/s 298 300 300 300
Max. Beschleunigung a.. m/s? 6 6 6 6
Einschaltdauer D % 100 100 100 100
Mechanische Daten
Spindeltyp - - Kugelgewindetrieb  Kugelgewindetrieb  Kugelgewindetrieb  Kugelgewindetrieb
Spindeldurchmesser d,rew mm 12 12 12 12
Spindelsteigung Pocrew mm 5 5 5 5
Steigungsgenauigkeit - - G7 G7 G7 G7
Hub s mm 100...600 100...600 100...600 100...600
Hubreserve (beidseitig) S, mm 1 1 1 1
Umkehrspiel SN mm 0,07 0,07 0,07 0,07
Getriebelibersetzung i - 1 1 1 1
Wirkungsgrad n % 72 77 73 75
Trégheit @ 0 mm Hub J 10“#kgm?  0,2596 0,7826 0,4106 1,0306
A Tragheit pro 100 mm Hub AJ 10“4kgm?  0,0103 0,0103 0,0103 0,0103
Tragheit Bremse (Option) brake 10*kgm? 0 0,0000 0,0700 0,1000
Gewicht @ 0 mm Hub m kg 3,23 4,36 3,36 5,06
A Gewicht per 100 mm Hub Am kg 0,46 0,46 0,46 0,46
Gewicht Bremse (Option) M, e kg 0,5 0,50 0,20 0,40
Elektrische Daten
Motortyp - - Birstenlos DC Birstenlos DC Servo Servo
Nennspannung u vDC 40 40 N/A N/A
Nennstrom | A 7 12,7 1,4 1,3
Max. Strom - A 20 50,0 1,8 1,9
Nennleistung P kW 0,236 0,450 0,400 0,600
Umgebung und Standards
Umgebungstemperatur o °C 0...+50 0...+50 0...+50 0...+50
Schutzart IP IP - 54S 548 548 548
Standards - - ISO 15552 ISO 15552 ISO 15552 ISO 15552
Bestellinformation

BG65 BG75 1FK7022 1FK7034
Lineareinheit siehe Seite 14 siehe Seite 14 siehe Seite 14 siehe Seite 14
Motor BGB65SX50PI BG75X75PI 1FK7022-5AK71-1UH3 1FK7034-2AK71-1UHO
Adapter ZBE-375571 ZBE-375579 ZBE-375538 ZBE-375545

Weitere Informationen beziigl. Motor und Adapter finden Sie auf Seite 5
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mm
BG65S M12 x 1,25 @20 @35 431 53,5 35 54 201 65 96,5
BG75 M12 x 1,25 @20 @35 462,9 52,4 14 75 234 75 100
1FK7022 M12 x 1,25 @20 @35 400,9 49,4 11 64 175 55 103
1FK7034 M12 x 1,25 20 35 428,9 52,4 14 72 200 72 117
Leistungsdiagramme
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BG65S BG75 1FK7022 1FK7034 —— CASM-40-BS —— CASM-40-BS
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Bestellschliissel
Siehe Seite 60
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Hochleistungsantriebe

CASM-40-BS

Aktuator,
Parallel-Konfiguration

Technische Daten

Beschreibung Symbol Einheit BLDC BLDC Servomotor Servomotor
Motor BG65S Motor BG75 1FK7022 1FK7034

Leistungsdaten
Haltekraft Feo kN 0,666 1,227 0,899 1,692
Dauerkraft @ max. Geschwindigkeit F. kN 0,666 1,227 0,751 1,47
Max. Haltekraft Fro kN 1,787 2,375 2,375 2,375
Max. Kraft @ max. Geschwindigkeit Fp kN 0,666 1,438 2,375 2,375
Dynamische Tragzahl C kN 4,8 4,8 4,8 4,8
Haltekraft (mit Option Motorbremse) Fro kN 1,478 1,478 1,478 2,375
Max. lineare Geschwindigkeit Vo mm/s 298 300 300 300
Max. Beschleunigung a.. m/s? 6 6 6 6
Einschaltdauer D % 100 100 100 100
Mechanische Daten
Spindeltyp - - Kugelgewindetrieb  Kugelgewindetrieb  Kugelgewindetrieb  Kugelgewindetrieb
Spindeldurchmesser d.ren mm 12 12 12 12
Spindelsteigung Pecrow mm 5 5 5 5
Steigungsgenauigkeit - - G7 G7 G7 G7
Hub s mm 100...600 100...600 100...600 100...600
Hubreserve (beidseitig) S, mm 1 1 1 1
Umkehrspiel Spackiash mm 0,07 0,07 0,07 0,07
Getriebelbersetzung i - 1 1 1 1
Wirkungsgrad n % 72 76 72 74
Tragheit @ 0 mm Hub J 104 kgm?  0,2624 0,8314 0,4134 1,0794
A Tragheit pro 100 mm Hub AJ 10“#kgm?  0,0103 0,0103 0,0103 0,0103
Tragheit Bremse (Option) brake 10-*kgm? 0 0,0000 0,0700 0,1000
Gewicht @ 0 mm Hub m kg 3,33 4,51 3,46 5,21
A Gewicht per 100 mm Hub Am kg 0,46 0,46 0,46 0,46
Gewicht Bremse (Option) My ke kg 0,5 0,50 0,20 0,40
Elektrische Daten
Motortyp Birstenlos DC Biirstenlos DC Servo Servo
Nennspannung U VDC 40 40 N/A N/A
Nennstrom | A 7 12,7 1,4 1,3
Max. Strom ... A 20 50,0 1,8 1,9
Nennleistung P kW 0,236 0,450 0,400 0,600
Umgebung und Standards
Umgebungstemperatur ST °C 0...+50 0...+50 0...+50 0...+50
Schutzart IP IP - 548 548 548 548
Standards - - ISO 15552 ISO 15552 ISO 15552 ISO 15552
Bestellinformation

BG65S BG75 1FK7022 1FK7034
Lineareinheit siehe Seite 14 siehe Seite 14 siehe Seite 14 siehe Seite 14
Motor BG65SX50PI BG75X75PI 1FK7022-5AK71-1UH3 1FK7034-2AK71-1UHO
Adapter ZBE-375574 ZBE-375578 ZBE-375546 ZBE-375603

Weitere Informationen beziigl. Motor und Adapter finden Sie auf Seite 5
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mm
BG65S M12 x 1,25 @20 @35 223 46,5 7 115,3 26,8 201 65 96,5 @35
BG75 M12 x 1,25 @20 @35 234,5 58 7 156,6 37,05 234 75 100 @45
1FK7022 M12 x 1,25 @20 @35 223,6 471 7 115,3 26,8 175 65 103 @35
1FK7034 M12 x 1,25 20 @35 234,6 58,1 9 157,3 37,05 200 72 117 a45
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Bestellschliissel
Siehe Seite 60
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Hochleistungsantriebe

CASM-40-BN

Aktuator, | —
Inline-Konfiguration | --s

Technische Daten

Beschreibung Symbol Einheit BLDC BLDC Servomotor Servomotor
Motor BG65S Motor BG75 1FK7022 1FK7034

Leistungsdaten
Haltekraft Feo kN 0,268 0,494 0,362 0,681
Dauerkraft @ max. Geschwindigkeit F. kN 0,268 0,494 0,302 0,574
Max. Haltekraft Fro kN 0,719 1,550 1,447 1,550
Max. Kraft @ max. Geschwindigkeit Fp kN 0,268 0,494 1,447 1,550
Dynamische Tragzahl C kN 6 6 6 6
Haltekraft (mit Option Motorbremse) Fro kN 0,575 0,575 0,575 1,093
Max. lineare Geschwindigkeit Vo mm/s 756 783 826 826
Max. Beschleunigung a.. m/s? 6 6 6 6
Einschaltdauer D % 100 100 100 100
Mechanische Daten
Spindeltyp - - Kugelgewindetrieb  Kugelgewindetrieb  Kugelgewindetrieb  Kugelgewindetrieb
Spindeldurchmesser d.eren mm 12,7 12,7 12,7 12,7
Spindelsteigung Pecrow mm 12,7 12,7 12,7 12,7
Steigungsgenauigkeit - - G7 G7 G7 G7
Hub s mm 100...600 100...600 100...600 100...600
Hubreserve (beidseitig) S, mm 1 1 1 1
Umkehrspiel Spackiash mm 0,07 0,07 0,07 0,07
Getriebelbersetzung i - 1 1 1 1
Wirkungsgrad n % 73 7 74 76
Trégheit @ 0 mm Hub J 10“*kgm?  0,2629 0,7859 0,4139 1,0339
A Tragheit pro 100 mm Hub AJ 10“4kgm?  0,0144 0,0144 0,0144 0,0144
Tragheit Bremse (Option) orake 10“kgm? 0 0,0000 0,0700 0,1000
Gewicht @ 0 mm Hub m kg 3,26 4,39 3,39 5,09
A Gewicht per 100 mm Hub Am kg 0,46 0,46 0,46 0,46
Gewicht Bremse (Option) My ke kg 0,5 0,50 0,20 0,4
Elektrische Daten
Motortyp - - Birstenlos DC Biirstenlos DC Servo Servo
Nennspannung U vVDC 40 40 N/A N/A
Nennstrom | A 7 12,7 1,4 1,3
Max. Strom - A 20 50,0 1,8 1,9
Nennleistung P kW 0,236 0,450 0,400 0,600
Umgebung und Standards
Umgebungstemperatur SR °C 0...+50 0...+50 0...+50 0...+50
Schutzart IP IP - 548 548 548 548
Standards - - ISO 15552 ISO 15552 ISO 15552 ISO 15552
Bestellinformation

BG65S BG75 1FK7022 1FK7034
Lineareinheit siehe Seite 14 siehe Seite 14 siehe Seite 14 siehe Seite 4
Motor BG65SX50PI BG75X75PI 1FK7022-5AK71-1UH3 1FK7034-2AK71-1UHO
Adapter ZBE-375571 ZBE-375579 ZBE-375538 ZBE-375545

Weitere Informationen beziigl. Motor und Adapter finden Sie auf Seite 5
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mm
BG65S M12 x 1,25 @20 @35 431 53,5 35 54 201 65 96,5
BG75 M12 x 1,25 20 @35 462,9 52,4 14 75 234 75 100
1FK7022 M12 x 1,25 @20 @35 400,9 49,4 11 64 175 55 103
1FK7034 M12 x 1,25 @20 @35 428,9 52,4 14 72 200 72 117
Leistungsdiagramme
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Bestellschliissel
Siehe Seite 60
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Hochleistungsantriebe

CASM-40-BN

Aktuator,
Parallel-Konfiguration 2
g Al

Technische Daten

Beschreibung Symbol Einheit BLDC BLDC Servomotor Servomotor
Motor BG65S Motor BG75 1FK7022 1FK7034

Leistungsdaten
Haltekraft Feo kN 0,265 0,489 0,358 0,674
Dauerkraft @ max. Geschwindigkeit F. kN 0,265 0,489 0,299 0,569
Max. Haltekraft Fro kN 0,712 1,276 1,276 1,276
Max. Kraft @ max. Geschwindigkeit Fp kN 0,265 0,489 1,276 1,276
Dynamische Tragzahl C kN 6 6 6 6
Haltekraft (mit Option Motorbremse) Fro kN 0,575 0,575 0,575 1,093
Max. lineare Geschwindigkeit Vo mm/s 756 783 826 826
Max. Beschleunigung a.. m/s? 6 6 6 6
Einschaltdauer D % 100 100 100 100
Mechanische Daten
Spindeltyp - - Kugelgewindetrieb ~ Kugelgewindetrieb  Kugelgewindetrieb  Kugelgewindetrieb
Spindeldurchmesser (< J. mm 12,7 12,7 12,7 12,7
Spindelsteigung Pecrow mm 12,7 12,7 12,7 12,7
Steigungsgenauigkeit - - G7 G7 G7 G7
Hub s mm 100...600 100...600 100...600 100...600
Hubreserve (beidseitig) S, mm 1 1 1 1
Umkehrspiel Spackiash mm 0,07 0,07 0,07 0,07
Getriebelbersetzung i - 1 1 1 1
Wirkungsgrad n % 72 7 73 75
Tragheit @ 0 mm Hub J 104 kgm?  0,2657 0,8347 0,4167 1,0827
A Tragheit pro 100 mm Hub AJ 10“%kgm?  0,0144 0,0144 0,0144 0,0144
Tragheit Bremse (Option) brake 10-*kgm? 0 0,0000 0,0700 0,1000
Gewicht @ 0 mm Hub m kg 3,36 4,54 3,49 5,24
A Gewicht per 100 mm Hub Am kg 0,46 0,46 0,46 0,46
Gewicht Bremse (Option) My ke kg 0,5 0,50 0,20 0,40
Elektrische Daten
Motortyp Biirstenlos DC Birstenlos DC Servo Servo
Nennspannung ] vVDC 40 40 N/A N/A
Nennstrom | A 7 12,7 1,4 1,3
Max. Strom [ A 20 50,0 1,8 1,9
Nennleistung P kW 0,236 0,450 0,400 0,600
Umgebung und Standards
Umgebungstemperatur ST °C 0...+50 0...+50 0...+50 0...+50
Schutzart IP IP - 548 548 548 548
Standards - - ISO 15552 ISO 15552 ISO 15552 ISO 15552
Bestellinformation

BG65S BG75 1FK7022 1FK7034
Lineareinheit siehe Seite 4 siehe Seite 14 siehe Seite 14 siehe Seite 14
Motor BG65SX50PI BG75X75PI 1FK7022-5AK71-1UH3 1FK7034-2AK71-1UHO
Adapter ZBE-375574 ZBE-375578 ZBE-375546 ZBE-375603

Weitere Informationen beziigl. Motor und Adapter finden Sie auf Seite 5
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mm
BG65S M12 x 1,25 20 35 223 46.5 7 115,3 26,8 201 65 96,5 @35
BG75 M12 x 1,25 @20 @35 234,5 58 7 156,6 37,05 234 75 100 @45
1FK7022 M12 x 1,25 20 @35 223,6 471 7 115,3 26,8 175 85 103 @35
1FK7034 M12 x 1,25 @20 @35 234,6 58.1 9 157,3 37,05 200 72 117 245
Leistungsdiagramme
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Bestellschliissel
Siehe Seite 60
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Hochleistungsantriebe

CASM-63-LS

Aktuator,
Inline-Konfiguration

Technische Daten

Beschreibung Symbol Einheit BLDC Servomotor

Motor BG75 1FK7034
Leistungsdaten
Haltekraft Feo kN 0,711 0,980
Dauerkraft @ max. Geschwindigkeit F. kN 0,114 0,114
Max. Haltekraft Fro kN 1,000 1,000
Max. Kraft @ max. Geschwindigkeit Fp kN 1,000 1,000
Dynamische Tragzahl C kN N/A N/A
Haltekraft (mit Option Motorbremse) Fro kN - -
Max. lineare Geschwindigkeit Vo mm/s 70 70
Max. Beschleunigung a . m/s? 1 1
Einschaltdauer D % 60 60
Mechanische Daten
Spindeltyp — Gleitspindel Gleitspindel
Spindeldurchmesser drew mm 20 20
Spindelsteigung Pecrow mm 4 4
Steigungsgenauigkeit - - N/A N/A
Hub s mm 100...800 100...800
Hubreserve (beidseitig) s, mm 1 1
Umkehrspiel SN, mm N/A N/A
Getriebelbersetzung i - 1 1
Wirkungsgrad n % 35 34
Tragheit @ 0 mm Hub J 10“4kgm? 11,6120 1,8600
A Tragheit pro 100 mm Hub AJ 10*kgm?  0,0809 0,0809
Tragheit Bremse (Option) orake 10*kgm?  0,0000 0,1000
Gewicht @ 0 mm Hub m kg 5,95 6,65
A Gewicht per 100 mm Hub Am kg 0,81 0,81
Gewicht Bremse (Option) My ke kg 0,50 0,40
Elektrische Daten
Motortyp - - Biirstenlos DC Servo
Nennspannung u VDC 40 N/A
Nennstrom | A 12,7 1,3
Max. Strom [y A 50,0 1,9
Nennleistung P kW 0,450 0,600
Umgebung und Standards
Umgebungstemperatur ambient °C 0...+50 0...+50
Schutzart IP IP - 548 548
Standards - - ISO 15552 ISO 15552
Bestellinformation

BG75 1FK7034

Lineareinheit siehe Seite 16 siehe Seite 16
Motor BG75X75PI 1FK7034-2AK71-1UHO
Adapter ZBE-375572 ZBE-375544

Weitere Informationen beziigl. Motor und Adapter finden Sie auf Seite 5
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BG75 M16 x 1,5 228 @45 5151 67,1 20 75 234 75 100
1FK7034 M16 x 1,5 @28 @45 476,4 62,4 15 75 200 72 117
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Bestellschlussel
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Hochleistungsantriebe

CASM-63-LS

Aktuator,
Parallel-Konfiguration

Technische Daten

Beschreibung Symbol Einheit BLDC Servomotor

Motor BG75 1FK7034
Leistungsdaten
Haltekraft Feo kN 0,704 0,970
Dauerkraft @ max. Geschwindigkeit F. kN 0,114 0,114
Max. Haltekraft Fro kN 1,000 1,000
Max. Kraft @ max. Geschwindigkeit Fp kN 1,000 1,000
Dynamische Tragzahl C kN N/A N/A
Haltekraft (mit Option Motorbremse) Fro kN
Max. lineare Geschwindigkeit Vo mm/s 70 70
Max. Beschleunigung a . m/s? 1 1
Einschaltdauer D % 60 60
Mechanische Daten
Spindeltyp - - Gleitspindel Gleitspindel
Spindeldurchmesser deren mm 20 20
Spindelsteigung Pacrew mm 4 4
Steigungsgenauigkeit - - N/A N/A
Hub s mm 100...800 100...800
Hubreserve (beidseitig) S, mm 1 1
Umkehrspiel Spackiash mm N/A N/A
Getriebelbersetzung i - 1 1
Wirkungsgrad n % 35 34
Tragheit @ 0 mm Hub J 10~ kgm?  1,4668 1,7148
A Tragheit pro 100 mm Hub AJ 10*kgm?  0,0809 0,0809
Tragheit Bremse (Option) orake 10“4kgm?  0,0000 0,1000
Gewicht @ 0 mm Hub m kg 6,05 6,75
A Gewicht per 100 mm Hub Am kg 0,81 0,81
Gewicht Bremse (Option) My ke kg 0,50 0,40
Elektrische Daten
Motortyp Biirstenlos DC Servo
Nennspannung u vVDC 40 N/A
Nennstrom | A 12,7 1,3
Max. Strom [ A 50,0 1,9
Nennleistung P kW 0,450 0,600
Umgebung und Standards
Umgebungstemperatur SR °C 0...+50 0...+50
Schutzart IP IP - 548 548
Standards - - ISO 15552 ISO 15552
Bestellinformation

BG75 1FK7034

Lineareinheit siehe Seite 16 siehe Seite 16
Motor BG75X75PI 1FK7034-2AK71-1UHO
Adapter ZBE-375575 ZBE-375543

Weitere Informationen beziigl. Motor und Adapter finden Sie auf Seite 5
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Maf3zeichnung
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Motor D1 D2 D3 L G A H M MD MH
mm
BG75 M16 x 1,5 28 45 2811 39,5 9 157,3 234 75 100
1FK7034 M16 x 1,5 28 45 2721 58,1 9 157,3 200 72 117
Leistungsdiagramme
Axialkraft [N] Radiallast [N] F.IN]
1200 : 1000 ; . 6 000
500 ;
1000 5000
800 100 | o . 4000
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Lineare Geschwindigkeit [mm/s]

Position [mm]

Lebensdauer [km]

BG75 1FK7034 1FK7034 —— CASM-63-LS —— CASM-63-LS
Fcom - Fcom Fcon(
T peak - Fpeak peak
Bestellschliissel
Siehe Seite 60
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Hochleistungsantriebe

CASM-63-BS

Aktuator,
Inline-Konfiguration

Technische Daten

Beschreibung Symbol Einheit BLDC Servomotor Servomotor
Motor BG75 1FK7034 1FK7044

Leistungsdaten
Haltekraft Foo kN 1,226 1,707 4,797
Dauerkraft @ max. Geschwindigkeit F. kN 1,226 1,479 3,65
Max. Haltekraft Foo kN 4,02 5,4 5,4
Max. Kraft @ max. Geschwindigkeit F kN 1,43 5,4 5,4
Dynamische Tragzahl (o] kN 13,7 18,7 18,7
Haltekraft (mit Option Motorbremse) F. kN 1,26 2,4 515
Max. lineare Geschwindigkeit Vo mm/s 300 300 300
Max. Beschleunigung a .. m/s? 5 5 5
Einschaltdauer D % 100 100 100
Mechanische Daten
Spindeltyp = = Kugelgewindetrieb  Kugelgewindetrieb ~ Kugelgewindetrieb
Spindeldurchmesser d.en mm 20 20 20
Spindelsteigung Pecrow mm 5 5 5
Steigungsgenauigkeit - - G7 G7 G7
Hub s mm 100...800 100...800 100...800
Hubreserve (beidseitig) S, mm 1 1 1
Umkehrspiel SN, mm 0,07 0,07 0,07
Getriebelbersetzung i - 1 1 1
Wirkungsgrad n % 77 75 77
Tréagheit @ 0 mm Hub J 10“4kgm? 1,612 1,86 2,22
A Tragheit pro 100 mm Hub AJ 10“4kgm?  0,0809 0,0809 0,0809
Tragheit Bremse (Option) orake 10*kgm? 0 0,1 0,36
Gewicht @ 0 mm Hub m kg 6,05 6,75 10,65
A Gewicht per 100 mm Hub Am kg 0,81 0,81 0,81
Gewicht Bremse (Option) M, e kg 0,5 0,4 0,6
Elektrische Daten
Motortyp - - Birstenlos DC Servo Servo
Nennspannung u vDC 40 N/A N/A
Nennstrom | A 12,7 1,3 3,9
Max. Strom Ipeak A 50 1,9 5,4
Nennleistung P kW 0,45 0,6 1,4
Umgebung und Standards
Umgebungstemperatur o °C 0...+50 0...+50 0...+50
Schutzart IP P - 54S 54S 54S
Standards - - 1ISO15552 1ISO15552 1ISO15552
Bestellinformation

BG75 1FK7034 1FK7044
Lineareinheit siehe Seite 16 siehe Seite 16 siehe Seite 16
Motor BG75X75PI 1FK7034-2AK71-1UHO0  1FK7044-4CH71-1UHO
Adapter ZBE-375572 ZBE-375544 ZBE-375535

Weitere Informationen beziigl. Motor und Adapter finden Sie auf Seite 5
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MaBzeichnung
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Motor D1 D2 D3 L G A AD M MD MH
mm
BG75 M16 x 1,5 @28 Q@45 5151 67,1 20 75 234 75 100
1FK7034 M16x 1,5 @28 @45 476,4 62,4 15 75 200 72 117
1FK7044 Mi16x1,5 @28 @45 529,9 70,9 23,5 96 245 96 138
Leistungsdiagramme
Axialkraft [N] Radiallast [N] F_[N]
6 000 1000 6 000
it el e e el 500
5000 i 5000
i
4 OOO ST R 1 OO \\ 4 OOO
N 50 B i \
3000 % : e 3000 <
$‘ \\
2 000 54 10 2 000 N
: 5 \\.\
1000 1000 2
0 1 0
0 100 200 300 0 200 400 600 800 0 100 1000 10 000
Lineare Geschwindigkeit [mm/s] Position [mm] Lebensdauer [km]
BG75 1FK7034 1FK7044 — CASM-63-BS — CASM-63-BS
I Fconl I Fcom Fcom
- Fpeak = Fpeak Fpeak
Bestellschliissel
Siehe Seite 60
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Hochleistungsantriebe

CASM-63-BS

Aktuator,
Parallel-Konfiguration _ad

Technische Daten

Beschreibung Symbol Einheit BLDC Servomotor

Motor BG75 1FK7034
Leistungsdaten
Haltekraft Feo kN 1,226 1,707
Dauerkraft @ max. Geschwindigkeit F. kN 1,226 1,479
Max. Haltekraft Fro kN 4,02 5,4
Max. Kraft @ max. Geschwindigkeit F kN 1,43 5,4
Dynamische Tragzahl C kN 13,7 18,7
Haltekraft (mit Option Motorbremse) F. kN 1,26 2,4
Max. lineare Geschwindigkeit Vo mm/s 300 300
Max. Beschleunigung a .. m/s? 5 5
Einschaltdauer D % 100 100
Mechanische Daten
Spindeltyp = = Kugelgewindetrieb  Kugelgewindetrieb
Spindeldurchmesser [« . mm 20 20
Spindelsteigung Pecrow mm 5 5
Steigungsgenauigkeit - - G7 G7
Hub s mm 100...800 100...800
Hubreserve (beidseitig) S, mm 1 1
Umkehrspiel SN, mm 0,07 0,07
Getriebelbersetzung i - 1 1
Wirkungsgrad n % 76 74
Tragheit @ 0 mm Hub J 104 kgm?  1,4668 1,7148
A Tragheit pro 100 mm Hub AJ 10“4kgm?  0,0809 0,0809
Tragheit Bremse (Option) orake 10*kgm? 0 0,1
Gewicht @ 0 mm Hub m kg 6,15 6,85
A Gewicht per 100 mm Hub Am kg 0,81 0,81
Gewicht Bremse (Option) M, e kg 0,5 0,4
Elektrische Daten
Motortyp - - Birstenlos DC Servo
Nennspannung u vDC 40 N/A
Nennstrom | A 12,7 1,3
Max. Strom Ipeak A 50 1,9
Nennleistung P kW 0,45 0,6
Umgebung und Standards
Umgebungstemperatur o °C 0...+50 0...+50
Schutzart IP P - 54S 54S
Standards - - ISO 15552 ISO 15552
Bestellinformation

BG75 1FK7034

Lineareinheit siehe Seite 16 siehe Seite 16
Motor BG75X75PI 1FK7034-2AK71-1UHO
Adapter ZBE-375575 ZBE-375543

Weitere Informationen beziigl. Motor und Adapter finden Sie auf Seite 5
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Motor D1 D2 D3 L G A H M MD MH
mm
BG75 M16 x 1,5 @28 245 281,1 39,5 9 157,3 234 75 100
1FK7034 M16 x 1,5 @28 @45 2721 58,1 9 157,3 200 72 117
Leistungsdiagramme
Axialkraft [N] Radiallast [N] F_IN]
6 000 1000 6 000
Bk Eabh Rk bl L el 500
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4000 w 100 \‘ 4000
50 TR S \
3000 §; I 3 000 \
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1000 1 000 N
0 1 0
0 100 200 300 0 200 400 600 800 0 100 1000 10 000
Lineare Geschwindigkeit [mm/s] Position [mm] Lebensdauer [km]
BG75 1FK7034 —— CASM-63-BS — CASM-63-BS
Fcom = Fpeak_ Fcont == Fpeak
Bestellschliissel

Siehe Seite 60



Hochleistungsantriebe

CASM-635-BN

Aktuator,
Inline-Konfiguration

Technische Daten

Beschreibung Symbol Einheit BLDC Servomotor Servomotor

Motor BG75 1FK7034 1FK7044
Leistungsdaten
Haltekraft Feo kN 0,620 0,855 2,403
Dauerkraft @ max. Geschwindigkeit F. kN 0,620 0,769 1,933
Max. Haltekraft Fro kN 2,190 3,471 5,400
Max. Kraft @ max. Geschwindigkeit Fp kN 1,081 3,471 5,400
Dynamische Tragzahl C kN 21 21 21
Haltekraft (mit Option Motorbremse) F o kN 0,739 1,404 2,956
Max. lineare Geschwindigkeit Ve mm/s 533 533 533
Max. Beschleunigung a .. m/s? 6 6 6
Einschaltdauer D % 100 100 100
Mechanische Daten
Spindeltyp - - Kugelgewindetrieb  Kugelgewindetrieb  Kugelgewindetrieb
Spindeldurchmesser d,ren mm 20 20 20
Spindelsteigung Pecrow mm 10 10 10
Steigungsgenauigkeit - - G7 G7 G7
Hub s mm 100...800 100...800 100...800
Hubreserve (beidseitig) S, mm 1 1 1
Umkehrspiel SN, mm 0,07 0,07 0,07
Getriebelbersetzung i - 1 1 1
Wirkungsgrad n % 77 75 77
Tréagheit @ 0 mm Hub J 10“4kgm?  1,6120 1,8600 2,2200
A Tragheit pro 100 mm Hub AJ 10*kgm? 0,0809 0,0809 0,0809
Tragheit Bremse (Option) orake 10*kgm?  0,0000 0,1000 0,3600
Gewicht @ 0 mm Hub m kg 6,05 6,75 10,65
A Gewicht per 100 mm Hub Am kg 0,81 0,81 0,81
Gewicht Bremse (Option) M, e kg 0,50 0,40 0,60
Elektrische Daten
Motortyp - - Birstenlos DC Servo Servo
Nennspannung u vVDC 40 N/A N/A
Nennstrom | A 12,7 1,3 3,9
Max. Strom Ipeak A 50,0 1,9 5,4
Nennleistung P kW 0,450 0,600 1,400
Umgebung und Standards
Umgebungstemperatur P °C 0...+50 0...+50 0...+50
Schutzart IP IP - 548 548 548
Standards - - ISO 15552 ISO 15552 ISO 15552
Bestellinformation

BG75 1FK7034 1FK7044

Lineareinheit siehe Seite 16 siehe Seite 16 siehe Seite 16
Motor BG75X75PI 1FK7034-2AK71-1UHO 1FK7044-4CH71-1UHO
Adapter ZBE-375572 ZBE-375544 ZBE-375535

Weitere Informationen beziigl. Motor und Adapter finden Sie auf Seite 5
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Maf3zeichnung
Hub + L
M
— 36,5 |— G
— 32 — - A / j
7 28’5 M l l ] i il
| = - |
] \ Y MH
D3 D2 D1 | - 1 -ttt -l — — =
Rl 1F
| 7/
| [ ‘
| — ’
b4 [AD MD
Motor D1 D2 D3 L G A AD M MD MH
mm
BG75 M16 x 1,5 @28 @45 515,1 67,11 20 75 234 75 100
1FK7034 M16 x 1,5 @28 @45 476,4 62,4 15 75 200 72 117
1FK7044 M16 x 1,5 @28 @45 529,9 70,9 23,5 96 245 96 138
Leistungsdiagramme
Axialkraft [N] Radiallast [N] F_IN]
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Lineare Geschwindigkeit [mm/s] Position [mm] Lebensdauer [km]
BG75 1FK7034 1FK7044 — CASM-63-BN — CASM-63-BN
I Fconl I Fcom Fcom
- Fpeak - Fpeak Fpeak
Bestellschliissel
Siehe Seite 60
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Hochleistungsantriebe

CASM-635-BN

Aktuator,
Parallel-Konfiguration

Technische Daten

Beschreibung Symbol Einheit BLDC Servomotor

Motor BG75 1FK7034
Leistungsdaten
Haltekraft Feo kN 0,613 0,846
Dauerkraft @ max. Geschwindigkeit F. kN 0,613 0,761
Max. Haltekraft Fpo kN 2,168 2,937
Max. Kraft @ max. Geschwindigkeit Fp kN 1,070 2,937
Dynamische Tragzahl C kN 21 21
Haltekraft (mit Option Motorbremse) Fro kN 0,739 1,404
Max. lineare Geschwindigkeit Vo mm/s 533 533
Max. Beschleunigung a.. m/s? 6 6
Einschaltdauer D % 100 100
Mechanische Daten
Spindeltyp - - Kugelgewindetrieb  Kugelgewindetrieb
Spindeldurchmesser deren mm 20 20
Spindelsteigung Pecrow mm 10 10
Steigungsgenauigkeit - - G7 G7
Hub s mm 100...800 100...800
Hubreserve (beidseitig) S, mm 1 1
Umkehrspiel Spackiash mm 0,07 0,07
Getriebelbersetzung i - 1 1
Wirkungsgrad n % 76 74
Tragheit @ 0 mm Hub J 10~ kgm?  1,4668 1,7148
A Tragheit pro 100 mm Hub AJ 10*kgm?  0,0809 0,0809
Tragheit Bremse (Option) orake 10“4kgm?  0,0000 0,1000
Gewicht @ 0 mm Hub m kg 6,15 6,85
A Gewicht per 100 mm Hub Am kg 0,81 0,81
Gewicht Bremse (Option) My ke kg 0,50 0,40
Elektrische Daten
Motortyp - - Biirstenlos DC Servo
Nennspannung U vVDC 40 N/A
Nennstrom | A 12,7 1,3
Max. Strom [ A 50 1,9
Nennleistung P kW 0,450 0,600
Umgebung und Standards
Umgebungstemperatur SR °C 0...+50 0...+50
Schutzart IP IP - 548 548
Standards - - ISO 15552 ISO 15552
Bestellinformation

BG75 1FK7034

Lineareinheit siehe Seite 16 siehe Seite 16
Motor BG75X75PI 1FK7034-2AK71-1UHO
Adapter ZBE-375575 ZBE-375543

Weitere Informationen beziigl. Motor und Adapter finden Sie auf Seite 5
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Motor D1 D2 D3 L G A H M MD MH
mm
BG75 M16 x 1,5 228 @45 2811 39,5 9 157,3 234 75 100
1FK7034 M16 x 1,5 @28 @45 2721 58,1 9 157,3 200 72 117
Leistungsdiagramme
Axialkraft [N] Radiallast [N] F_IN]
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Lineare Geschwindigkeit [mm/s] Position [mm] Lebensdauer [km]
BG75 1FK7034 —— CASM-63-BN —— CASM-63-BN
Fcom I Fcont
Bestellschliissel
Siehe Seite 60
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Hochleistungsantriebe

CASM-63-BF

Aktuator,
Inline-Konfiguration

Technische Daten

Beschreibung Symbol Einheit BLDC Servomotor Servomotor

Motor BG75 1FK7034 1FK7044
Leistungsdaten
Haltekraft Feo kN 0,313 0,432 1,216
Dauerkraft @ max. Geschwindigkeit F. kN 0,313 0,389 0,978
Max. Haltekraft Foo kN 1,108 1,756 2,800
Max. Kraft @ max. Geschwindigkeit Fp kN 0,547 1,756 2,800
Dynamische Tragzahl C kN 10 10 10
Haltekraft (mit Option Motorbremse) F o kN 0,365 0,694 1,461
Max. lineare Geschwindigkeit Ve mm/s 1067 1067 1067
Max. Beschleunigung a .. m/s? 6 6 6
Einschaltdauer D % 100 100 100
Mechanische Daten
Spindeltyp - - Kugelgewindetrieb  Kugelgewindetrieb  Kugelgewindetrieb
Spindeldurchmesser d,ren mm 20 20 20
Spindelsteigung Pecrow mm 20 20 20
Steigungsgenauigkeit - - G7 G7 G7
Hub s mm 100...800 100...800 100...800
Hubreserve (beidseitig) S, mm 1 1 1
Umkehrspiel SN, mm 0,07 0,07 0,07
Getriebelbersetzung i - 1 1 1
Wirkungsgrad n % 77 76 78
Tréagheit @ 0 mm Hub J 10“4kgm?  1,6156 1,8636 2,2236
A Tragheit pro 100 mm Hub AJ 10*kgm? 0,0855 0,0855 0,0855
Tragheit Bremse (Option) orake 10*kgm? 0 0,1000 0,3600
Gewicht @ 0 mm Hub m kg 6,05 6,75 10,65
A Gewicht per 100 mm Hub Am kg 0,81 0,81 0,81
Gewicht Bremse (Option) M, e kg 0,50 0,40 0,60
Elektrische Daten
Motortyp - - Birstenlos DC Servo Servo
Nennspannung u vVDC 40 N/A N/A
Nennstrom | A 12,7 1,3 3,9
Max. Strom Ipeak A 50,0 1,9 5,4
Nennleistung kW 0,450 0,600 1,400
Umgebung und Standards
Umgebungstemperatur P °C 0...+50 0...+50 0...+50
Schutzart IP IP - 548 548 548
Standards - - ISO 15552 ISO 15552 ISO 15552
Bestellinformation

BG75 1FK7034 1FK7044

Lineareinheit siehe Seite 16 siehe Seite 16 siehe Seite 16
Motor BG75X75PI 1FK7034-2AK71-1UHO 1FK7044-4CH71-1UHO
Adapter ZBE-375572 ZBE-375544 ZBE-375535

Weitere Informationen beziigl. Motor und Adapter finden Sie auf Seite 5
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Maf3zeichnung
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Motor D1 D2 D3 L G A AD M MD MH
mm
BG75 M16 x 1,5 28 @45 515,1 67,1 20 75 234 75 100
1FK7034 M16 x 1,5 28 45 476,4 62,4 15 75 200 72 117
1FK7044 M16 x 1,5 228 45 529,9 70,9 23,5 96 245 96 138
Leistungsdiagramme
Axialkraft [N] Radiallast [N] F_ [N]
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0 400 800 1200 0 200 400 600 800 0 100 1000 10 000
Lineare Geschwindigkeit [mm/s] Position [mm] Lebensdauer [km]
BG75 1FK7034 1FK7044 —— CASM-63-BF — CASM-63-BF
I FCOH[ I FCOm FCOm
= Fpeak - Fpeak Fpeak
Bestellschliissel
Siehe Seite 60
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Hochleistungsantriebe

CASM-63-BF

Aktuator,
Parallel-Konfiguration

Technische Daten

Beschreibung Symbol Einheit BLDC Servomotor

Motor BG75 1FK7034
Leistungsdaten
Haltekraft Feo kN 0,310 0,428
Dauerkraft @ max. Geschwindigkeit F. kN 0,310 0,385
Max. Haltekraft Fpo kN 1,097 1,486
Max. Kraft @ max. Geschwindigkeit Fp kN 0,541 1,486
Dynamische Tragzahl C kN 10 10
Haltekraft (mit Option Motorbremse) Fro kN 0,365 0,694
Max. lineare Geschwindigkeit Vo mm/s 1067 1067
Max. Beschleunigung a.. m/s? 6 6
Einschaltdauer D % 100 100
Mechanische Daten
Spindeltyp - - Kugelgewindetrieb  Kugelgewindetrieb
Spindeldurchmesser deren mm 20 20
Spindelsteigung Pecrow mm 20 20
Steigungsgenauigkeit - - G7 G7
Hub s mm 100...800 100...800
Hubreserve (beidseitig) S, mm 1 1
Umkehrspiel Spackiash mm 0,07 0,07
Getriebelbersetzung i - 1 1
Wirkungsgrad n % 7 75
Tragheit @ 0 mm Hub J 10 kgm?  1,4704 1,7184
A Tragheit pro 100 mm Hub AJ 10*kgm?  0,0855 0,0855
Tragheit Bremse (Option) orake 10“4kgm?  0,0000 0,1000
Gewicht @ 0 mm Hub m kg 6,15 6,85
A Gewicht per 100 mm Hub Am kg 0,81 0,81
Gewicht Bremse (Option) My ke kg 0,50 0,40
Elektrische Daten
Motortyp - - Biirstenlos DC Servo
Nennspannung U vVDC 40 N/A
Nennstrom | A 12,7 1,3
Max. Strom [ A 50,0 1,9
Nennleistung P kW 0,450 0,600
Umgebung und Standards
Umgebungstemperatur SR °C 0...+50 0...+50
Schutzart IP IP - 548 548
Standards - - ISO 15552 ISO 15552
Bestellinformation

BG75 1FK7034

Lineareinheit siehe Seite 16 siehe Seite 16
Motor BG75X75PI 1FK7034-2AK71-1UHO
Adapter ZBE-375575 ZBE-375543

Weitere Informationen beziigl. Motor und Adapter finden Sie auf Seite 5
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Motor D1 D2 D3 L G A H M MD MH
mm
BG75 M16 x 1,5 228 @45 2811 58,1 9 157,3 234 75 100
1FK7034 M16 x 1,5 @28 @45 2721 58,1 9 157,3 200 72 117
Leistungsdiagramme
Axialkraft [N] Radiallast [N] F_IN]
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Lineare Geschwindigkeit [mm/s] Position [mm] Lebensdauer [km]
BG75 1FK7034 —— CASM-63-BF —— CASM-63-BF
- Fcom - Fcont
-t Fpeak -t Fpeak
Bestellschliissel

Siehe Seite 60



EWELLIX

Hochleistungsantriebe

Bestellschliissel

Lineareinheit

Spindeltyp

LS Gleitspindel 9x1,5 mm
BS Kugelgewindetrieb 10x3 mm
BN Kugelgewindetrieb 10x10 mm

Hub
50 mm

100 mm
150 mm
200 mm
300 mm
400 mm

Option?

A Motor, Adapter und Anbauteile separat geliefert
M Motor, Adapter und Fussmontagewinkel? vormontiert

Kundenspezifische Optionen

000 Keine kundenspezifische Option

Spindeltyp

LS Gleitspindel 12,5x2,5 mm
BS Kugelgewindetrieb 12x5 mm
BN Kugelgewindetrieb 12,7x12,7 mm

Hub
100 mm
200 mm
300 mm
400 mm
500 mm
600 mm

Option®
A Motor, Adapter und Anbauteile separat geliefert
M Motor, Adapter und Fussmontagewinkel® vormontiert

Kundenspezifische Optionen

000 Keine kundenspezifische Option

[c[a[s[m]-[6][3]-[B[F|-[o]5]0]0][A[A]-[0]0]0]
— —

Spindeltyp
LS Gleitspindel 20x4 mm

BS Kugelgewindetrieb 20 x 5 mm
BN Kugelgewindetrieb 20x10 mm
BF Kugelgewindetrieb 20x20 mm

Hub
100 mm
200 mm
300 mm
400 mm
500 mm
600 mm
700 mm
800 mm

Option?

A Motor, Adapter und Anbauteile separat geliefert
M Motor, Adapter und Fussmontagewinkel? vormontiert

Kundenspezifische Optionen
000 Keine kundenspezifische Option

Motor, Adapter und Anbauteile sind separat zu bestellen
2 Fussmontagewinkel nur bei axialen Antrieben vormontiert
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CASM-32 /40 / 63

Servo Motoren

Birstenlose DC Motoren

Motor

Motor

1FK7015-5AK71-1SH3

1FK7022-5AK71-1UH3
1FK7034-2AK71-1UHO
1FK7044-4CH71-1UHO

BG45x30PI
BGB5Sx50PI

BG75x75PI

Zubehor fiir Biirstenlose DC-Motoren

Zubehor

Programmier-Kit
DC-Motorkabel 3 m
DC-Motorkabel 10 m
DC-Motorkabel 3 m
DC-Motorkabel 10 m
DC-Motorkabel 3 m
DC-Motorkabel 10 m

BG45x30PI
BG45x30PI
BGB65Sx50PI
BG65Sx50PI
BG75x75PI
BG75x75PI

ZBE-530615

ZBE-530632-03
ZBE-530632-10
ZBE-530634-03
ZBE-530643-10
ZBE-530630-03
ZBE-530630-10

Adapter fiir Servo Motoren

Motor

CASM-32

Axial Adapter Parallel Adapter

CASM-40
Axial Adapter

Parallel Adapter

CASM-63
Axial Adapter

Parallel Adapter

1FK7015-5AK-71-1SH3 ZBE-375530 ZBE-375540 - - - -
1FK7022-5AK71-1UH3 ZBE-375537 - ZBE-375538 ZBE-375546 - -
1FK7034-2AK71-1UHO - - ZBE-375545 ZBE-375603 ZBE-375544 ZBE-375543
1FK7044-4CH71-1UHO - - - - ZBE-375535 -
Adapter fiir burstenlose DC Motoren
Motor CASM-32 CASM-40 CASM-63

Axial Adapter Parallel Adapter Axial Adapter Parallel Adapter Axial Adapter Parallel Adapter
BG45x30PI ZBE-375570 ZBE-375573 - - - -
BG65Sx50PI - - ZBE-375571 ZBE-375574 - -
BG75x75PI - - ZBE-375579 ZBE-375578 ZBE-375572 ZBE-375575
Beispiel

Der Bestellschlissel fiir CASM-32 mit BG45 Motor und Parallel Adapter ist wie folgt:

CASM-32-BN-0150AM-000

Ersatzriemen

BG45x30PI

ZBE-375573

Lineareinheit

Parallele Schnittstelle

Ersatzriemen

ZBE-375540 ZBE-375600-32
CASM-32 ZBE-375573 ZBE-375600-32
M/0130493 ZBE-375600-32
ZBE-375546 ZBE-375600-40
ZBE-375603 ZBE-375600-63
ZBE-375574 ZBE-375600-40
CASM-40 ZBE-375578 ZBE-375600-63
M/0130494 ZBE-375600-40
M/0130647 ZBE-375600-63
ZBE-375543 ZBE-375600-63
CASM-63 ZBE-375575 ZBE-375600-63
M/0130495 ZBE-375600-63
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Hochleistungsantriebe

Zubehor

CASM-32
e N\ .
Fussmontagesatz* {%} {%} Bestellschliissel
Teil 1 4 Teil 2 ZBE-375501-32
Fur Parallel-Antrieb (2x
)’ Teil 1)
| _ a7
o7 = |21
A mnE {%} {%} ‘ Bestellschliissel
. - 1 I 1 I
\ ZBE-375507-32
l’ 24155 LSQ JS1 4“ 1 SJ Fur Axial-Antrieb
P . i (Teil 1 + Teil 2)
58 JS14 ok
Anmerkung: Der Fussmontagesatz verlangert 71 * Inklusiv Schrauben
den Axial-Antrieb um 4 mm
Flanschbefestigung* Bestellschliissel
45— 10702 ZBE-375502-32
—B82— -
] 1 —
07 H13 & —1=

T 6480

* Inklusiv Schrauben

Bestellschliissel

14— ZBE-375503-32
e =
T A
012 69 (D} 46
4 KJ N
1x45°
12+ 50 h14
* Inklusiv Schrauben
Schwenkzapfen* Bestellschliissel
—30— l ZBE-375508-32
12
f
I I
50
N
12
@12 f
65 * Inklusiv Schrauben
Lagerbécke (Paar) Bestellschliissel
18 ZBE-375509-32
26,6 H13, —. 105
|
Ll 68 ‘ n
E\in ,
- r 0 =
= 159 | | I
] P12 H7 1:0
—32—
46

Anmerkung: Fir die Verwendung mit dem
Schwenkzapfenflansch oder Schwenkzapfen
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CASM-32 /40 / 63

Gabelbefestigung*

r82,5 H‘

Bestellschliissel
ZBE-375504-32

Nur fir Parallel-Antrieb

* Inklusiv Schrauben

Gelenklager*

Bestellschliissel
ZBE-375506-32

Nur fir Parallel-Antrieb

16
—
Te]
N‘ .
[ep)
1|
14701 l
- agp 22 Js15
* Inklusiv Schrauben
Gabelkopf Bestellschliissel
o8 ZBE-375510-32
120
: 410}~
f‘ »
’ /__\
4 @10 [+
; 20
Lao
| Lm10x1,25
Gelenkkopf Bestellschliissel
05l ZBE-375511-32

ip

3
AN

1
-1‘7’ —H 15 H—
20—
N&aherungsschalter Bestellschliissel
BN ZSC-375525-NO
P wo— T
3,15 BK
L R ETh e
6,2
‘ g Schaltfunktion Schliesskontakt
29 O Ausgangssignal PNP
5 Nennspannung 24V DC
\ Max. Strom 30 mA
Kabellange 5m
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Hochleistungsantriebe

CASM-40

Fussmontagesatz* Bestellschliissel
ZBE-375501-40

4 FuBmontage fur standard
u Parallel Adapter

ZBE-375501-40/63
FuBmontage fiir groBer
Parallel Adapter

(gultig fir Adaptertypen ZBE-
375603, ZBE-375578,
M/130647 oder ZBE-375608)

Teil 2
@9

36—
|

T T T
‘»36 JS14" 2
70 Js14 _ 115 Bestellschliissel

O
&)

L.
TA
4 N

+ Inklusi ZBE-375507-40
Anmerkung: Der Fussmontagesatz verldngert %0 Inklusiv Schrauiben

. - Fur Axial-Antrieb (Teil 1 +
den Axial-Antrieb um 4 mm Teil 2)

Flanschbefestigung* T 0, SRR 10192 Bestellschliissel
-0,2

-~ 364 [ Tl ZBE-375502-40

|
®9H13f - —

* Inklusiv Schrauben

Schwenkzapfenflansch* Bestellschliissel

19+ ZBE-375503-40
/
= ' 016 ??

1x45° ) \J

~16 63 h14

@)

* Inklusiv Schrauben

Schwenkzapfen* Bestellschliissel
F—32— ZBE-375508-40

75 Inklusiv Schrauben

Lagerbécke (Paar) Bestellschliissel
ZBE-375509-40

==
] @16 H7 1:2
55

Anmerkung: Fiir die Verwendung mit dem
Schwenkzapfenflansch oder Schwenkzapfen
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CASM-32 /40 / 63

Gabelbefestigung* Bestellschliissel
ZBE-375504-40

Nur fur Parallel- Antrieb.
Fur Parallel Adapter

ZBE-375603 und
ZBE-375578

siehe passendes Zubehor
CASM-63.

— 38 H‘

* Inklusiv Schrauben

Gelenklager* Bestellschliissel
10152 ZBE-375506-40
. 1 Nur fir Parallel- Antrieb.
1l __\ 9 Fur Parallel Adapter
ZBE-375603 und
) @12H7 ZBE-375578
if siehe passendes Zubehor
i 66’65 5 CASM-63.
1601 9 ;

%
|
|
)

© | ©

25 JS15

* Inklusiv Schrauben

Gabelkopf Bestellschliissel
ZBE-375510-40

32

w024

Gelenkkopf Bestellschliissel
-164 ZBE-375511-40

Naherungsschalter Bestellschliissel
BN n ZSC-375525-NO
_O—
515 P lex
L A i)
! 6,2
‘ P Schaltfunktion Schliesskontakt
29 O Ausgangssignal PNP
= o Nennspannung 24V DC
\ Max. Strom 30 mA
Kabellange 5m
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E W E L L >< Hochleistungsantriebe

CASM-63

Fussmontagesatz*
Bestellschliissel
ZBE-375501-63

Teil 2 Fur Parallel-Antrieb (2 x Teil 1)
(MaBangaben auf Anfrage

29 erhaltlich)

Bestellschliissel

ZBE-375507-63
Fur Axial-Antrieb (Teil 1 + Teil 2)

50 us14- 04
92 Js14 Sy

Anmerkung: Der Fussmontagesatz verldngert 110 * Inklusiv Schrauben
den Axial-Antrieb um 5 mm

Flanschbefestigung* 75— 102 Bestellschliissel
—50— - ZBE-375502-63

|
@9 H13T —O— P ]

COENC -

—+ } 100 120
Onu© '
O S

* Inklusiv Schrauben

Schwenkzapfenflansch* Bestellschliissel
ZBE-375503-63
020 5 <>
1x45° |
20
90 h14 * Inklusiv Schrauben
Schwenkzapfen* Bestellschliissel
41 | ZBE-375508-63
| [1 =
\ ‘ I
] I ‘
90
L
20
@20 | f
105 * Inklusiv Schrauben
Lagerbécke (Paar) Bestellschliissel
23— ZBE-375509-63
@11H13

L

L] i
iy ) I8

i i‘ N 2041 | | I

4.‘ ]

_ ©20 H7 1:2

Anmerkung: Fiir die Verwendung mit dem
Schwenkzapfenflansch oder Schwenkzapfen
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CASM-32 /40 / 63

Gabelbefestigung* Bestellschliissel
ZBE-375504-63

Nur fir Parallel-Antrieb

—075— Gk,
¢ [ 016
S TH5 e
I e B i
L g D) o9t
o Lptria 168
— M B * Inklusiv Schrauben
Gelenklager* Bestellschliissel
ZBE-375506-63
—175— Nur fir Parallel-Antrieb
24
—@ ¢
tu?%- T N YT @16 HT
Bl 76,6 |
e i —
s 6.9
2101 ]
- ] 32 JS15
* Inklusiv Schrauben
Gabelkopf Bestellschliissel
41,5 ZBE-375510-63
32+
& ~16
’ 4 216}
t
' 32 ‘
- L 64
| M16x1,5
Gelenkkopf D1 Bestellschliissel
ik —43— ZBE-375511-63
y i o)
= RS kJ
® BV w
02 + oo |
Nahrungsschalter Bestellschliissel
BN n ZSC-375525-NO
_O—
3,15 <H> BK
Il A i)
6,2
‘ g Schaltfunktion Schliesskontakt
- 29 O Ausgangssignal PNP
. - u Nennspannung 24V DC
\ Max. Strom 30 mA
Kabellange 5m
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