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Mit Tradition in Innovation

Ewellix ist ein weltweit tatiger Hersteller von Lineartechnik und elektrischen Antriebslosungen.
Unsere modernen Produktlosungen wurden entwickelt, um die Leistung lhrer Anwendung zu
erhohen: die Betriebszeit zu maximieren, den Wartungsaufwand zu reduzieren sowie die
Sicherheit zu verbessern und um Energie zu sparen. Wir entwickeln Antriebsldsungen, die in
der Montageautomation, in medizinischen Anwendungen, in mobilen Maschinen und in vielen
weiteren industriellen Anwendungen eingesetzt werden.

Technologiefiihrer

Wir haben unseren Ruf durch jahrzehntelange technische
Spitzenleistungen erworben. Unsere Reise begann vor tber
50 Jahren als Teil der SKF Gruppe, einem weltweit flihren-
den Technologieanbieter.

Unsere Geschichte hat uns die Kompetenz verliehen, konti-
nuierlich neue Technologien zu entwickeln und sie zur
Herstellung von Spitzenprodukten einzusetzen, die unseren
Kunden einen Wettbewerbsvorteil bieten.

Im Jahr 2019 wurden wir unabh&ngig und &nderten unseren
Namen in Ewellix. Wir sind stolz auf unser Erbe. Dies gibt
uns eine einzigartige Grundlage, auf der wir ein agiles
Unternehmen mit technischer Exzellenz und Innovation als
unseren Kernstarken aufbauen kénnen.

Globale Prasenz und lokale Unterstiitzung

Dank unserer globalen Prasenz sind wir in der Lage,
Standardkomponenten und kundenspezifische Losungen
weltweit zu liefern und einen umfassenden technischen und
anwendungsbezogenen Support zu bieten. Unsere qualifi-
zierten Ingenieure unterstlitzen Sie dabei, die Konstruktion,
den Betrieb und die Wartung von Anlagen zu optimieren und
so die Produktivitdt und Zuverlassigkeit zu verbessern sowie
gleichzeitig die Kosten zu senken. Bei Ewellix liefern wir
nicht nur Produkte, sondern entwickeln integrierte Losungen
fur unsere Kunden.

Schaeffler Gruppe - Wegbereiter der
Lineartechnik

Ewellix ist seit 2023 im Besitz der Schaeffler Gruppe.

Als weltweit fihrender Automobil- und Industriezulieferer
treibt die Schaeffler Gruppe seit Gber 75 Jahren bahnbre-
chende Erfindungen und Entwicklungen in den Bereichen
Bewegung und Mobilitat voran.

Mit innovativen Technologien, Produkten und
Dienstleistungen fir Elektromobilitat, CO,-effiziente
Antriebe, Industrie 4.0, Digitalisierung und erneuerbare
Energien ist das Unternehmen ein zuverlassiger Partner, um
Bewegung und Mobilitat effizienter, intelligenter und nach-
haltiger zu machen.

Schaeffler fertigt hochprazise Komponenten und Systeme
fir den Antriebsstrang und das Fahrwerk sowie Walz- und
Gleitlagerlésungen fiir eine Vielzahl von industriellen
Anwendungen.
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SLIDEKIT 2.0

Vorteile fur industrielle Applikationen

Bei verschiedenen industriellen Anwendungen mussen groB3e Entfernungen Uberwunden
werden, um den Fertigungsprozess durchzufiihren, z. B. beim Polieren, beim Schweil3en
und bei der Teileprufung.

Dieser wiederholte Vorgang, der normalerweise manuell einfach zu automatisieren und damit die Produktivitat und
durchgefihrt wird, ist zeitaufwendig, und bringt den Zuverlassigkeit zu erhéhen.

Betreibern kaum Mehrwert. Linearmodule von Ewellix sorgen fir eine schnelle und pra-
Durch den Einsatz eines Cobots auf dem Ewellix zise Bewegung zur effektiven Positionierung des Roboters
Linearmodul ist es mdglich, diesen Handhabungsprozess entlang einer horizontalen Achse.
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Linearachsen fur kollaborative
Roboter SLIDEKIT 2.0

Erweiterung des Arbeitsbereichs

Durch das Hinzufiigen eines Linear-
moduls als dynamische Plattform fur
den Roboter ist es moglich, den
Arbeitsbereich des Roboters zu erwei-
tern und die Produktivitat einer Reihe
von Maschinen zu erhdhen, die im glei-
chen Produktionsablauf arbeiten.

Plug-and-Play-Lésung

Das SLIDEKIT erméglicht eine schnelle
und unkomplizierte Installation, da es
Uber eine standardisierte mechanische,

elektrische und einer Software-
Schnittstelle mit Universal Robots ver-
fugt. In wenigen Schritten ist das
System einsatzbereit und im Betrieb ein-
fach programmierbar.

Kosteneinsparungen und
hohere Produktivitat

UR-Roboter in Kombination mit dem
Linearmodul SLIDEKIT 2.0 bieten eine
kostenglinstige Lésung zur
Modernisierung einer bestehenden
Montagelinie, die von einer manuell

gesteuerten zu einer vollautomatischen
Anlage umgestellt wird.

Verbesserte Leistung

Die Version 2.0 des SLIDEKIT bietet et-
liche Verbesserungen gegenuber der
Vorgangerversion, wie hdhere
Systemreaktivitat und -stabilitat, gerin-
gere Gerduschentwicklung im Betrieb
und optimiertes Design der Endschalter
und Nachschmierpunkte.

' UNIVERSAL ROBOTS+
1 Certified

Technische Daten - Fir universellen Einsatz - jeder Cobot Hersteller

Bezeichnung Einheit  SLIDEKIT-00-Kugelgewindetrieb SLIDEKIT-00-Riemenantrieb
Lineareinheit - CLSM-150 CLSM-150
Leistungsdaten
max. dyn. Last N 10900 10 900
max. stat. Tragzahl N 12100 12100
Max. Riemenspannung N - 960
Max. Schubkraft des Riemens N - 4500
max. dyn. Moment (Mx) Nm 2400 2400
max. dyn. Moment (Mz) Nm 1800 1800
max. Verfahrgeschwindigkeit (abh. von Hub) mm/s siehe Grafik auf Seite 5 siehe Grafik auf Seite 5
Einschaltdauer % 100 100
Mechanische Daten
Antriebstyp - Kugelgewindetrieb Zahnriemen
Hub mm 100 - 1800 1000 - 3000
Positioniergenauigkeit mm + 0.01 +0.08
Gewicht @ 0 mm Hub Kg 15 17
A Gewicht pro 100 mm Hub Kg 1,6 1,4
kompatible Roboter - beliebig beliebig
Montage - Eggf;jvzzg:gsiegf (222?3:) BLE el Bodenmontage, Auf Anfrage: Deckenmontage
Kabelftihrung - Schleppkette Schleppkette
Elektrische Daten
115VAC/4.8A 115VAC /4.8 A
Spannung/Strom V/A 230VAC/2.4 A 230VAC/2.4A
24DC/20A 24DC/20A
Nothalt - Verbindung zu Roboter Sicherheits I/0 Verbindung zu Roboter Sicherheits /0
Kommunikation
Steuerungsschnittstelle ) Digital 1/0, CAN Interface flr externe Digital 1/0, CAN Interface flr externe
Softwareanbindung " Softwareanbindung "
Positionierung mm +0.1 +0.1
Erreichbare Positionen - 14 Memory Positionen programmierbar 14 Memory Positionen programmierbar
Rickmeldung - Positionsriickmeldung Giber Ausgangssignal Positionsrickmeldung Gber Ausgangssignal
Soft Start / Stop o Uber Motorsteuerung parametrisiert Uber Motorsteuerung parametrisiert
Software - CAN Interface fiir externe Softwareanbindung ¥ CAN Interface fiir externe Softwareanbindung
Umgebung
Schutzklasse P Schaltschrank= N/A Schaltschrank= N/A
SLIDEKIT =N/A SLIDEKIT =N/A
Umgebungstemperatur °C 0 bis +50 0 bis +50
max. Luftfeuchtigkeit % 95 95

 Keine Software enthalten / die Motorsoftware ist bei Dunkermotoren online abrufbar.
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Technische Daten - Universal Robot UR3, UR5, UR 10, UR 16

Bezeichnung Einheit SLIDEKIT-UR-Kugelgewindetrieb SLIDEKIT-UR-Riemenantrieb
Lineareinheit - CLSM-150 CLSM-150
Leistungsdaten
max. dyn. Last N 10 900 10900
max. stat. Tragzahl N 12 100 12 100
Max. Riemenspannung N - 960
Max. Schubkraft des Riemens N - 4500
max. dyn. Moment (Mx) Nm 2400 2400
max. dyn. Moment (Mz) Nm 1800 1800
max. Verfahrgeschwindigkeit (abh. von Hub) mm/s siehe Grafik auf Seite 6 siehe Grafik auf Seite 6
Einschaltdauer % 100 100
Mechanische Daten
Antriebstyp - Kugelgewindetrieb Zahnriemen
Hub mm 100 - 1 800 1900 -3000
Positioniergenauigkeit mm + 0.01 +0.08
Gewicht @ 0 mm Hub Kg 15 17
A Gewicht pro 100 mm Hub Kg 1,6 1,4
kompatible Roboter - URS3, UR5, UR10, UR16, CB-Series und e-series UR3, UR5, UR10, UR16, CB-Series und e-series
Montage - Sg:fcv:r?g:sgs;égg 22:“33:; DI el Bodenmontage, Auf Anfrage: Deckenmontage
Kabelftihrung - Schleppkette Schleppkette
Elektrische Daten
115 VAC /4.8 A 115VAC/4.8A
Spannung/Strom V/A 230VAC/2.4A 230VAC/2.4A
24DC/20A 24DC/20A
Nothalt - Verbindung zu UR Sicherheits I1/0 Verbindung zu UR Sicherheits /0
Kommunikation
. URCaps Plugin kompatibel mit CB3.1 / URCaps Plugin kompatibel mit CB3.1 /
Steuerungsschnittstelle : Polyscf)ope 3?6 oder r?(':'vher Polyscpope 3.96 oder r?éher
Positionierung mm +0.1 +0.1
Erreichbare Positionen - beliebig beliebig
Rickmeldung - Positionsriickmeldung via URCaps Positionsriickmeldung via URCaps
Soft Start / Stop - Uber Motorsteuerung parametrisiert Uber Motorsteuerung parametrisiert
Software - URcap URcap
Umgebung
Schutzklasse P Schaltschrank = N/A Schaltschrank = N/A
SLIDEKIT =N/A SLIDEKIT =N/A
Umgebungstemperatur °C 0 bis +50 0 bis +50
max. Luftfeuchtigkeit % 95 95

Leistungsdiagramm
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Technische Daten - Universal Robot UR 20, UR 30

Bezeichnung Unit SLIDEKIT-UR-Belt drive version S01
Lineareinheit - CLSM 150 verstérkte Version
Leistungsdaten
max. dyn. Last N 10 900
max. stat. Tragzahl N 12100
Max. Schubkraft des Riemens N 4500
max. dyn. Moment (Mx) Nm 2400
max. dyn. Moment (Mz) Nm 1800
max. Verfahrgeschwindigkeit (abh. von Hub) mm/s 300
Einschaltdauer % 100
Mechanische Daten
Antriebstyp - Zahnriemen
Hub mm 1000 -3 000
Positioniergenauigkeit mm +0.08
Gewicht @ 0 mm Hub Kg 18
A Gewicht pro 100 mm Hub Kg 1,4
kompatible Roboter UR20 und UR30 E-series
Montage - Bodenmontage
Kabelflihrung - Schleppkette
Elektrische Daten
115VAC /4.8 A
Spannung/Strom V/A 230VAC /24 A
24DC/20A
Nothalt - Verbindung zu UR Sicherheits 1/0
Kommunikation
Steuerungsschnittstelle - g;?:f;pzlginoz(;?ﬁg:sfl mit CB3.1/
Positionierung mm +0.1
Erreichbare Positionen - beliebig
Riickmeldung - Positionsriickmeldung via URCaps
Soft Start / Stop - Uber Motorsteuerung parametrisiert
Software - URcap
Umgebung
Schutzklasse P gfr;g;? r:a':‘\;(: h e
Umgebungstemperatur °C 0 bis +50
max. Luftfeuchtigkeit % 95
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MafB3zeichnung

Version mit Kugelgewindetrieb fiir Universal Robot UR3, UR5, UR 10, UR 16
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6 600 800 4 25 125
7 700 800 4 75 800 175
8 800 1000 5 25 125
9 900 1 000 5 75 1000 175
10 1000 1200 6 25 125
11 1100 1200 6 75 1200 175
12 1200 1400 7 25 125
13 1300 1400 7 75 1400 175
14 1400 1600 8 25 125
15 1500 1600 8 75 1600 175
16 1600 1800 9 25 125
17 1700 1800 9 75 1800 175
18 1800 2000 10 25 125
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Maf3zeichnung

Version mit Zahnriemenantrieb fiir Universal Robot UR3, UR5, UR 10, UR 16

fur LIFTKIT

170
R

180
|
|
|
200

23 2¢

Ny T
Lol T

fur LIFTKIT
und UR Robot

180
1 4 ‘ i“
L P
v e
o ™
E ‘ l.’
(DX

4x2 - M6

Durchgangsloch

)
Sfs)
aR

© ;_ 330 + Hub
gl 10 310 + Hub 10
lON 35.5 170 Hub 104.5
3 ::1:;88338%%55;
:.: e W [ x el .'
‘_7_:.: ll’ +° kl | — 1 X e % ...
o e e ¢ o——— =D?;—!_'!,=
o o ]
.
M6 Tiefe -2 AP200xB) 200) &
12 mm
e - —
E D E
6 H7 Stiftloch
Tiefe 10 mm
Hub A B (] D E
mm
10 1000 1200 6 65 1000 165
" 1100 1200 6 115 1100 215
12 1200 1400 7 65 1200 165
13 1300 1400 7 115 1300 215
14 1400 1600 8 65 1400 165
15 1500 1600 8 115 1500 215
16 1600 1800 9 65 1600 165
17 1700 1800 9 115 1700 215
18 1800 2000 10 65 1800 165
19 1900 2000 10 115 1900 215
20 2000 2200 11 65 2000 165
21 2100 2200 11 115 2100 215
22 2200 2400 12 65 2200 165
23 2 300 2400 12 115 2300 215
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Maf3zeichnung

Version mit Zahnriemenantrieb fiir UR 20 / UR 30

flr UR Robot
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S 900 1200 6 140 1000 240
10 1000 1200 6 90 1000 190
11 1100 1400 7 140 1200 240
12 1200 1400 7 90 1200 190
13 1300 1600 8 140 1400 240
14 1400 1600 8 90 1400 190
15 1500 1800 9 140 1600 240
16 1600 1800 9 90 1600 190
17 1700 2 000 10 140 1800 240
18 1800 2000 10 90 1800 190
19 1900 2200 1 140 2000 240
20 2000 2200 1A 90 2000 190
21 2100 2400 12 140 2200 240
22 2200 2400 12 90 2200 190
23 2300 2600 13 140 2400 240
24 2400 2600 13 90 2400 190
25 2500 2800 14 140 2600 240
26 2600 2800 14 90 2600 190
27 2 700 3000 15 140 2800 240
28 2800 3000 15 90 2800 190
29 2900 3200 16 140 3000 240
30 3000 3200 16 90 3000 190
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Anschlussdiagramm Steuerung
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Software Funktionalitaten

Die URCaps-Software fiir das SLIDEKIT 2.0 ermdglicht einen
SLIDEKIT

einfachen Positionierzugriff direkt in der UR Polyscope
Umgebung.

Einrichtung

Auf der Registerkarte Installation kann der Benutzer die
Linearmodule manuell in beide Richtungen bewegen und
mehrere benutzerspezifische Positionen definieren, die im
Programmiermodus zugénglich sind.

Bewegungsprogrammierung

Mit dem Bewegungsprogramm von UR lasst sich das
SLIDEKIT 2.0 einfach Uber ein URCaps-Befehlsmodul
integrieren. Fligen Sie dieses Element aus der Struktur an
der gewiinschten Stelle des Programms ein. Zusatzlich
kénnen die Positionen per Script ausgelesen und gesetzt
werden.

SLIDEKIT

Position Setup 1

Software Updates

+8H5> xXxBBEZ

Fir die neuesten Software Updates besuchen Sie bitte 0 000
ewellix.com/support/medialibrary/software updates.

. . . Hinweis:
Sicherheitsfunktionen SLIDEKIT 2.0 ist kein funktionales Sicherheitssystem

nach EN ISO 13489-1 oder IEC 62061. Um das
SLIDEKIT 2.0 in eine funktionale Sicherheitskette zu
integrieren, missen externe Sicherheitseinrichtungen
in das Gesamtsystem integriert werden.

Das SLIDEKIT 2.0 verfugt Uber eine Reihe von
Sicherheitsele-menten, die ihre Integration in eine
Roboteranwendung ermdglichen.

Es ist mit 2 Sicherheitsrelais der ISO 13849-1 Zertifizierung
ausgestattet.
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SLIDEKIT 2.0

Bestellschliissel
[s[clv[olelk[r]7]-[u[r]-[ [ [ [E]-[ [ [ [ J-[ [ |-[s[FIm|-[s]o]o]
I IS | L] LT
Robot
00 herstellerunabhangig (keine Software)
UR Universal Robots

Optionen Lineareinheit

Antrieb
B  Kugelgewindetrieb (Steigung 20)
P Riemenbreite 40 mm

E Aluminiumabdeckung und auBen liegender Motor
Hub
100 ... 3000

1000 Vorzugsreihe Kugelgewindetrieb
1800 Vorzugsreihe Kugelgewindetrieb

2500 Vorzugsreihe Riemen
3000 Vorzugsreihe Riemen
Elektrische Optionen
11 120 VAC / US Kabel
22 230 VAC / EU Kabel
23 230 VAC / CN Kabel
24 230 VAC / UK Kabel
25 230 VAC / CH Kabel
Zubehor Optionen
S Endschalter
Kabelfthrung
F Hochflexibles Kabel v
M Befestigung mit Standard Bohrbild
Sonderoptionen
S Option 1 - Sicherheitsrelais
Robot compatibility
00 fur UR3, UR 5, UR10 und UR16
20 fur UR 20/UR30 nur mit Zahnriemenantrieb

" Der Biegeradius wurde vergréBert, um die Anforderungen der Roboterhersteller zu erfillen.

SLIDEKIT 2.0 Lieferumfang

Roboter Befestigungsplatte

(Die Gewindebohrer werden
standardmaBig nur fir Universal
Robots Cobots bereitgestellt)

*Bedieneinheit

(nicht inbegriffen)

O

UR Software Plugin
(nicht inbegriffen in SLIDEKIT-00)

CLSM Lineareinheit

Steuereinheit

Q00 00

D-SUB 9Pin Digital 10 Motor Stromversorgung Endlagenschalter
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Alle Inhalte dieser Publikation sind Eigentum von Ewellix und diirfen ohne
Genehmigung weder reproduziert noch an Dritte (auch auszugsweise)
weitergegeben werden. Trotz der Gewissenhaftigkeit beim Erstellen dieses
Katalogs Gibernimmt Ewellix keine Haftung fiir Schaden oder sonstige Verluste
in Folge von Versdumnissen oder Druckfehlern. Die Bilder kénnen vom
Aussehen des tatsdchlichen Produkts leicht abweichen. Durch die laufende
Optimierung unserer Produkte kdnnen das Aussehen und die Spezifikationen
ohne vorherige Ankiindigung Anderungen unterliegen.

PUB NUM IL-07023/10-DE-Oktober 2024
Schaeffler und das Schaeffier Logo sind Marken der Schaeffler Gruppe.

UR, Universal Robots and Universal Robots Logo sind Marken der Universal
Robots A/S.



